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Modulo principale Pick&Place M

2.1011.0010

Modulo principale per I'ampliamento di un OMNIS SampleRobot Pick&Place della misura M. Questo modulo &
equipaggiato con il sollevamento principale e una pinza. Per 'ampliamento completo sono necessari per ognuno
una base del modulo M/L e la base del rack. L'ampliamento a un SampleRobot funzionale avviene con
I'equipaggiamento di rack dei campioni, dita di presa e postazioni di lavoro, come per es. moduli Pick&Place o
pompa. La scelta di questi componenti viene effettuata in base all'applicazione.
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Parti incluse 2.1011.0010

Order Number

6.02706.000

Descrizione
Copertura cavo per Sample Robot

La copertura del cavo protegge i collegamenti dei cavi
MDL ed Ethernet sull'OMNIS Sample Robot.

1PCS

Quantita

1.1011.0020

Modulo principale Pick&Place M

Modulo principale per I'ampliamento di un OMNIS Sample
Robot Pick&Place della misura M. Il modulo & dotato di
sollevamento principale e pinza. Per ['ampliamento
completo servono una base per modulo M/L e una base
per rack. L'ampliamento a un Sample Robot funzionale
awviene con l'aggiunta di rack dei campioni, dita di presa e
postazioni di lavoro, come ad esempio il modulo
Pick&Place o il modulo pompa. La scelta di questi
componenti viene effettuata in base all'applicazione.

1PCS
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Accessori opzionali

6.02601.010
Dita di presa 43 - 65 mm

Dita di presa per OMNIS Sample Robot Pick&Place per prendere i
recipienti del campione con un diametro esterno da 43 a 65 mm.

6.02601.020
Dita di presa 50 - 72 mm

by,

Dita di presa per OMNIS Sample Robot Pick&Place per prendere i
recipienti del campione con un diametro esterno da 50 a 72 mm.

2.1003.0010
OMNIS Dosing Module senza
agitatore

ﬁ
=

Modulo di dosaggio per il collegamento a un titolatore OMNIS
per l'ampliamento di un'ulteriore buretta per titolazione
/dosaggio. Ampliabile con un agitatore magnetico o a elica per
I'utilizzo come stand di titolazione separato. Unita cilindriche a
scelta liberada 5, 10, 20 0 50 mL.
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2.1042.0020
Dosino Module (cavo da 2 m)

Il Dosino Module & un azionamento ad alta precisione che
consente di ampliare, con il minimo ingombro, un sistema di
titolazione OMNIS con una buretta intelligente supplementare
per titolazioni, dosaggi e ulteriori compiti di liquid handling. Con
cavo fisso (lunghezza 2 m).

2.1014.0010
Modulo Pick&Place

f
4

Modulo per l'installazione nel supporto moduli dell'lOMNIS
Sample Robots Pick&Place. Questa stazione di lavoro preleva il
beaker per campioni per I'analisi. Tra le analisi, i sensori utilizzati
vengono puliti o parcheggiati nel beaker di stoccaggio del
modulo Pick&Place. Se durante I'analisi € necessaria |'agitazione,
per questa stazione di lavoro deve essere utilizzato un agitatore a
elica separato.

2.1014.0110
Modulo Pick&Place con
agitatore

f
4

Modulo per linstallazione nel supporto moduli delllOMNIS
Sample Robots Pick&Place. Questa stazione di lavoro preleva il
beaker per campioni per I'analisi. L'agitatore magnetico integrato
consente che i campioni preparati su un agitatore magnetico
esterno vengano analizzati direttamente nel Sample Robot senza
rimuovere prima l'agitatore. Tra le analisi, i sensori utilizzati
vengono puliti o parcheggiati nel beaker di stoccaggio del
modulo Pick&Place.

2.1016.0010
Modulo pompa peristaltico (2
canali)

{

> 5

Modulo per linstallazione nel supporto moduli dell'lOMNIS
Sample Robots Pick&Place. Questa stazione di lavoro & dotata di
una pompa di lavaggio e di aspirazione. Vengono utilizzate per
pulire i sensori in un modulo Pick&Place e per svuotare il beaker
per campioni dopo I'analisi prima di rimetterlo sul rack.
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2.1016.0110

Modulo pompa peristaltico (4

canali)

K
J‘—'

Modulo per l'installazione nel supporto moduli delllOMNIS
Sample Robots Pick&Place. Questa stazione di lavoro & dotata di
due pompe di lavaggio e di aspirazione. Vengono utilizzate per
pulire i sensori in due moduli Pick&Place e per svuotare il beaker
per campioni dopo l'analisi prima di rimetterli sul rack.

6.02001.010
Base del rack

Base del rack per l'ampliamento del modulo principale
dell'lOMNIS Sample Robot

6.02003.010
Base del modulo M/L

Base del modulo per I'ampliamento del modulo principale M ed L
dell'lOMNIS Sample Robot.

6.02041.010

Rack dei campioni OMNIS, 9 x

250 mL, (PP)

q-?.?

oo

Rack dei campioni OMNIS per OMNIS Sample Robot Pick&Place
adatto a 9 beaker per campioni. Possono essere utilizzati i
seguenti beaker per campioni: 6.01400.000, 6.01400.003,
6.01400.100.

Plastica: polipropilene (PP)
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6.02041.030
Rack dei campioni OMNIS, 16
x 120 mL, (PP)

Rack dei campioni OMNIS per OMNIS Sample Robot Pick&Place
adatto a 16 beaker per campioni. Possono essere utilizzati i
seguenti beaker per campioni: 6.01400.200, 6.01400.300,
6.01400.303.

Plastica: polipropilene (PP)

6.02041.040
Rack dei campioni OMNIS, 25
x 75 mL, (PP)

Rack dei campioni OMNIS per OMNIS Sample Robot Pick&Place
adatto a 25 beaker per campioni. Possono essere utilizzati i
seguenti beaker per campioni: 6.01402.000, 6.01402.003,
6.1459.400.

Plastica: polipropilene (PP)

6.05800.020
Upgrade Sample Robot da M
alL

Il set contiene tutti i componenti per l'upgrade di un OMNIS
Sample Robot gia esistente di dimensioni da M a L. A prescindere
dai supporti per modulo e rack necessari, il set contiene tutti i
cavi, le viti, le prolunghe del braccio e la licenza per il
funzionamento richiesti.

wwww.metrohm.com

6/9



£ Metrohm

6.02700.000
Protezione dagli schizzi per
moduli Pick&Place

Protezione dagli schizzi per moduli Pick&Place

6.05700.000
Consumable Kit OMNIS
Gripper

Per ognuno quattro giunti scorrevoli e dita di presa in gomma per
la sostituzione sulle dita di presa dell'OMNIS Sample Robot.

6.02041.020
Rack dei campioni OMNIS, 9 x
200 mL, (PP)

e

=T

Rack dei campioni OMNIS per OMNIS Sample Robot Pick&Place
adatto a 9 beaker per campioni. Possono essere utilizzati i
seguenti beaker per campioni: 6.1459.310.

Plastica: polipropilene (PP)
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6.02064.020

Dispositivo di fissaggio per
beaker per campioni da 200
mL

>~

5 t#

Dispositivo di fissaggio per beaker per campioni da 200 mL nelle
dita di presa dell'lOMNIS Sample Robot Pick&Place.

6.02041.050
Rack dei campioni OMNIS, 9 x
150 mL, (PP)

Rack dei campioni OMNIS per OMNIS Sample Robot Pick&Place
adatto a 9 beaker per campioni. Possono essere utilizzati i
seguenti beaker per campioni: beaker in vetro da 150 mL (forma
alta e senza beccuccio).

Plastica: polipropilene (PP)

6.02601.030
Dita di presa 48-64 mm

Dita di presa per OMNIS Sample Robot Pick&Place per prendere i
recipienti del campione con un diametro esterno da 48 a 64 mm.
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6.02601.040
Dita di presa 28-48 mm

Dita di presa per OMNIS Sample Robot Pick&Place per prendere i
recipienti del campione con un diametro esterno da 28 a 48 mm.

6.05700.250
Consumable Kit OMNIS
Gripper per 6.02601.030

oco

Quattro dita di presa in gomma per la sostituzione sulle dita di

presa dell'OMNIS Sample Robot.
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