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Kit de reequipamiento para el OMNIS Sample Robot M
/L P&P - WSM
6.05800.630

Este set contiene los componentes necesarios para preparar un Sample Robot Pick&Place existente, del
tamafio M o L, que incluye no méas de 1 médulo de bombeo y 2 Pick&Place Module, para el empleo de un OMNIS

Workstation Module.
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Accesorios opcionales

2.1024.0010
OMNIS Workstation Module
(1T/0P)

Médulo para el montaje en el OMNIS Sample Robot WSM. Este
mddulo contiene un puesto de trabajo para el tratamiento
automdtico de recipientes de muestras sin bombas. El puesto de
trabajo recoge el vaso de muestra para el andlisis. Entre anélisis,
los sensores empleados pueden limpiarse o depositarse en el
vaso de almacenamiento del puesto de trabajo. Si el andlisis
requiere agitacién, se puede utilizar un agitador de varilla
separado o un agitador magnético para este puesto de trabajo.

2.1024.0020
OMNIS Workstation Module
(1T/2P)

Médulo para el montaje en el OMNIS Sample Robot WSM. Este
mddulo contiene un puesto de trabajo para el tratamiento
automatico de recipientes de muestras y dos bombas para la
limpieza automdtica (lavado y extraccién) de recipientes de
muestras y sensores. El puesto de trabajo recoge el vaso de
muestra para el andlisis. Entre andlisis, los sensores empleados
pueden limpiarse o depositarse en el vaso de almacenamiento
del puesto de trabajo. Si el andlisis requiere agitacién, se puede
incorporar un agitador de varilla separado o un agitador
magnético para este puesto de trabajo.

2.1024.0030
OMNIS Workstation Module
(2T/4P)

Médulo para el montaje en el OMNIS Sample Robot WSM. Este
mddulo contiene dos puestos de trabajo para el tratamiento
automadtico de recipientes de muestras y cuatro bombas para la
limpieza automadtica (lavado y extraccién) de recipientes de
muestras y sensores en ambos puestos de trabajo, que recogen el
vaso de muestra para el andlisis. Entre andlisis, los sensores
empleados pueden limpiarse o depositarse en el vaso de
almacenamiento del puesto de trabajo. Si el andlisis requiere
agitacién, se puede incorporar un agitador de varilla separado o
un agitador magnético para cada puesto de trabajo.
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