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OMNIS Main Module L - WSM

2.1012.0120

Médulo principal para el montaje de un OMNIS Sample Robot WSM del tamario L. Este mddulo contiene el
soporte de médulo y de gradilla para hasta 7 gradillas y 4 puestos de trabajo. Ya estd equipado con el elevador
principal y 1 pinza. Para la ampliacién a un Sample Robot funcional pueden montarse, ademas de las gradillas de
muestras y los dedos de pinza, hasta 2 OMNIS Workstation Module para el procesamiento de muestras. La
seleccién de estos componentes se realiza de acuerdo con su aplicacion.
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Partes/accesorios 2.1012.0120

Order Number

1.1012.0120

Descripcion
OMNIS Main Module L - WSM

Mddulo principal para el montaje de un OMNIS Sample
Robot WSM del tamafio L. Este médulo contiene el
soporte de médulo y de gradilla para hasta 7 gradillas y 4
puestos de trabajo. Ya estd equipado con el elevador
principal y 1 pinza. Para la ampliacién a un Sample Robot
funcional pueden montarse, ademds de las gradillas de
muestras y los dedos de pinza, hasta 2 OMNIS Workstation
Module para el procesamiento de muestras. La seleccién
de estos componentes se realiza de acuerdo con su
aplicacién.

Cantidad

1PCS

wwww.metrohm.com

2/



£ Metrohm

Accesorios opcionales

6.02601.040
Dedos de pinza de 28 a 48
mm

Dedos de pinza para el OMNIS Sample Robot Pick&Place para
agarrar vasos de muestra con un didmetro exterior de 28 a
48 mm.

6.02601.010
Dedos de pinza de 43 - 65 mm

Dedos de pinza para el OMNIS Sample Robot Pick&Place para
agarrar vasos de muestra con un didmetro exterior de 43 a
65 mm.

6.02601.020
Dedos de pinza de 50 - 72 mm

I~y

Dedos de pinza para el OMNIS Sample Robot Pick&Place para
agarrar vasos de muestra con un didmetro exterior de 50 a 72
mm.
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6.02601.030
Dedos de pinza de 48 a 64

Dedos de pinza para el OMNIS Sample Robot Pick&Place para
agarrar vasos de muestra con un didmetro exterior de 48 a
64 mm.

2.1042.0020
Dosino Module (con cable de
2m)

fo———
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El Dosino Module es un accionamiento sumamente preciso para
ampliar, con ahorro de espacio, un sistema de titulacion OMNIS,
incorporandole una bureta inteligente adicional para titulaciones,
dosificaciones y otras tareas de manejo de liquidos. Con cable fijo
(longitud: 2 m).

2.1003.0010
OMNIS Dosing Module sin
agitador

Mddulo de dosificacién para la conexiéon de un titulador OMNIS
para incluir una bureta adicional de titulacién/dosificacién. Se
puede ampliar con un agitador magnético o de varilla para su uso
como stand de titulacién independiente. Libre selecciéon de la
unidad de cilindro con 5, 10, 20 0 50 mL.
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2.1024.0010
OMNIS Workstation Module
(1T/0P)

Médulo para el montaje en el OMNIS Sample Robot WSM. Este
mddulo contiene un puesto de trabajo para el tratamiento
automético de recipientes de muestras sin bombas. El puesto de
trabajo recoge el vaso de muestra para el andlisis. Entre andlisis,
los sensores empleados pueden limpiarse o depositarse en el
vaso de almacenamiento del puesto de trabajo. Si el anélisis
requiere agitacién, se puede utilizar un agitador de varilla
separado o un agitador magnético para este puesto de trabajo.

2.1024.0020
OMNIS Workstation Module
(1T/2P)

Médulo para el montaje en el OMNIS Sample Robot WSM. Este
mddulo contiene un puesto de trabajo para el tratamiento
automatico de recipientes de muestras y dos bombas para la
limpieza automdtica (lavado y extraccién) de recipientes de
muestras y sensores. El puesto de trabajo recoge el vaso de
muestra para el andlisis. Entre andlisis, los sensores empleados
pueden limpiarse o depositarse en el vaso de almacenamiento
del puesto de trabajo. Si el andlisis requiere agitacién, se puede
incorporar un agitador de varilla separado o un agitador
magnético para este puesto de trabajo.

2.1024.0030
OMNIS Workstation Module
(2T/4P)

Médulo para el montaje en el OMNIS Sample Robot WSM. Este
mdédulo contiene dos puestos de trabajo para el tratamiento
automadtico de recipientes de muestras y cuatro bombas para la
limpieza automadtica (lavado y extraccién) de recipientes de
muestras y sensores en ambos puestos de trabajo, que recogen el
vaso de muestra para el andlisis. Entre andlisis, los sensores
empleados pueden limpiarse o depositarse en el vaso de
almacenamiento del puesto de trabajo. Si el andlisis requiere
agitacién, se puede incorporar un agitador de varilla separado o
un agitador magnético para cada puesto de trabajo.
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6.02041.010
Gradilla de muestras OMNIS,
9 x 250 mL, (PP)

(;?.?
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Gradilla de muestras OMNIS para la funcién Pick&Place del
OMNIS Sample Robot apta para 9 vasos de muestra. Se pueden
utilizar los siguientes vasos de muestra: 6.01400.000,
6.01400.003, 6.01400.100.
Plastico: polipropileno (PP)

6.02041.020
Gradilla de muestras OMNIS,
9 x 200 mL, (PP)

=T

Gradilla de muestras OMNIS para la funcién Pick&Place del
OMNIS Sample Robot apta para 9 vasos de muestra. Se pueden
utilizar los siguientes vasos de muestra: 6.1459.310.

Plastico: polipropileno (PP)

6.02041.030
Gradilla de muestras OMNIS,
16 x 120 mL, (PP)

-
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Gradilla de muestras OMNIS para la funciéon Pick&Place del
OMNIS Sample Robot apta para 16 vasos de muestra. Se pueden
utilizar los siguientes vasos de muestra: 6.01400.200,
6.01400.300, 6.01400.303.
Plastico: polipropileno (PP)
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6.02041.040
Gradilla de muestras OMNIS,
25 x 75 mL, (PP)

Gradilla de muestras OMNIS para la funcién Pick&Place del
OMNIS Sample Robot apta para 25 vasos de muestra. Se pueden
utilizar los siguientes vasos de muestra: 6.01402.000,
6.01402.003, 6.1459.400.

.‘:.:‘.? Pl4stico: polipropileno (PP)
Q‘o‘.‘o
gs‘-‘/
6.02041.050 Gradilla de muestras OMNIS para la funcién Pick&Place del

Gradilla de muestras OMNIS,
9 x 150 mL, (PP)

OMNIS Sample Robot apta para 9 vasos de muestra. Se pueden
utilizar los siguientes vasos de muestra: vaso de 150 mL (de
forma alta y sin pico vertedor).

Plastico: polipropileno (PP)

6.05800.540
Actualizacion Pick&Place
Module WSM

\9] .
:'/! & 3 ... G

Este set contiene todos los componentes necesarios para ampliar
un OMNIS Workstation Module (1T/0P) o (1T/2P) existente,
incorporando un segundo puesto de trabajo. Mediante esta
ampliacién se puede duplicar la capacidad en cuanto al nimero
de muestras.
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6.05800.560
Actualizacién de agitador
WSM

- @
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Este set contiene todos los componentes necesarios para equipar
un puesto de trabajo de un OMNIS Workstation Module con un
agitador magnético.

6.05800.570
Actualizaciéon del médulo de
bombas peristalticas WSM

v
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Este set contiene todos los componentes necesarios para la
actualizacién de un OMNIS Workstation Module mediante la
incorporacién de 2 bombas. Este set puede emplearse para
ampliar la cantidad de bombas, pasando de 0 a 2 bombas, o bien
de 2 a 4 bombas, asi como hace posible la limpieza eficaz de
sensores y recipientes de muestras. Ademdas de las bombas
necesarias, este set incluye todos los tubos flexibles y bidones
requeridos para equipar una bomba de aspiracién y de lavado
adicional.

6.05700.000
Consumable Kit OMNIS
Gripper

L
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Cada uno con cuatro manguitos de deslizamiento y dedos de
pinza de goma para reemplazar los dedos de pinza del OMNIS
Sample Robot.
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6.05700.250
Consumable Kit OMNIS
Gripper para 6.02601.030

oco

Cuatro dedos de pinza de goma para sustituir los dedos de pinza
del OMNIS Sample Robot.

6.02064.020
Placa de retencién para vaso
de muestra de 200 mL

>~

wp $#

Placa de retencién para fijacién de vaso de muestra de 200 mL en
los dedos de pinza del OMNIS Sample Robot Pick&Place.

6.05001.110
Kit de accesorios de
Workstation Module (1T/2P)

IO
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Este kit de accesorios incluye todos los componentes requeridos
para la configuracién de tuberia de una bomba de lavado y una
bomba de aspiracion en el médulo de bombeo del OMNIS
Workstation Module (1T/2P). Entre esos componentes estan
también, ademas de los tubos prefabricados con conector Luer,
dos abrazaderas de presidon y tubos de bomba en cada uno. En el
set también se incluye una herramienta para facilitar la
instalacion de los conectores Luer.
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6.05001.210
Kit de accesorios de

Workstation Module (2T/4P)

Este kit de accesorios incluye todos los componentes requeridos
para la configuracién de tuberfa de dos bombas de lavado y dos
bombas de aspiraciéon en el médulo de bombeo del OMNIS
Workstation Module (2T/4P). Entre esos componentes estdn
también, ademds de los tubos prefabricados con conector Luer,
cuatro abrazaderas de presién y tubos de bomba. En el set
también se incluye una herramienta para facilitar la instalacién de
los conectores Luer.

6.02700.020
Placa de conexion WSM

&

Esta placa de conexién permite conectar 2 OMNIS Workstation
Module en un Sample Robot WSM M o L, aportdndoles asi una
mayor estabilidad.

6.02600.020
Panel ciego de Workstation
Module, delantero

Panel ciego para cubrir la posicién delantera del OMNIS
Workstation Module en un Sample Robot WSM M o L. Se
necesita este panel ciego para cerrar el Sample Robot WSM Mo L
en los casos en los que solo hay un OMNIS Workstation Module
montado en la posicién trasera.
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6.02600.030
Panel ciego de Workstation
Module, trasero

Panel ciego para cubrir la posicién trasera del OMNIS Workstation
Module en un Sample Robot WSM M o L. Se necesita este panel
ciego para cerrar el Sample Robot WSM M o L en los casos en los
que solo hay un OMNIS Workstation Module montado en la
posicién delantera.

6.2841.020
Estacion de lavado para
OMNIS Sample Robot

Este set contiene una estacién de lavado para la limpieza
automética del juego de accesorios de pipeteado del OMNIS
Sample Robot.

Esta estacién de lavado puede montarse delante de la torre de
bombas del OMNIS Workstation Module.

Para su funcionamiento, la estacién de lavado debe dotarse de
dos bombas para cargary evacuar soluciones por aspiracién.
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