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Ta dokumentacja jest oryginalnym dokumentem.

Niniejsza dokumentacja zostata przygotowana z najwyzsza starannoscia.
Jednakze nie mozna wykluczy¢ btedéw. W przypadku bteddw prosimy o
przesyfanie komentarzy na powyzszy adres.

Prawa autorskie

Niniejsza dokumentacja jest chroniona prawami autorskimi. Wszelkie
prawa zastrzezone.

Informacja dotyczaca znakéw towarowych

Android™ i Google Play™ sg znakami towarowymi firmy Google LLC w
Stanach Zjednoczonych i/lub innych krajach.

Bluetooth® jest zarejestrowanym znakiem towarowym Bluetooth SIG, Inc.
HazMasterG3® jest zarejestrowanym znakiem towarowym Alluviam LLC.

Windows® jest zarejestrowanym znakiem towarowym Microsoft Corpora-
tion na terenie Standw Zjednoczonych i innych krajow.

Wszelkie inne znaki towarowe sg wiasnoscig ich posiadaczy.
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Widok ogdlny

1 Widok ogolny

1.1 Opis urzadzenia

Metrohm Instant Raman Analyzers (MIRA) to reczne spektrometry Ramana
o duzej mocy, przeznaczone do szybkiej, nieniszczacej identyfikacji niezna-
nych probek chemicznych, zarowno ciektych jak i statych. Niewiele wieksze
od smartfona, spektrometry MIRA s3 jedynymi recznymi spektrometrami
Ramana dostepnymi obecnie na rynku z technologia Orbital Raster Scan
(ORS).

1.2 Warianty urzadzen

1.2.1 MIRA XTR
Urzadzenia MIRA XTR s3 dostepne w nastepujacych wariantach:

Tabela 1 Warianty urzqdzen

2.926.0110 MIRA XTR Basic Produkt laserowy klasy 3B

MIRA XTR Basic jest podstawowym
pakietem, zawierajgcym podstawowe
komponenty wymagane do eksploa-
tacji MIRA XTR.

Elemety zawarte w zakresie dostawy
sa wyszczegolnione na stronie inter-
netowej firmy Metrohm.

2.926.0120 MIRA XTR Advanced Produkt laserowy klasy 3B

MIRA XTR Advanced zawiera duzy
wybor adapteréw, przeznaczonych
do standardowych zastosowan w

zakresie pierwszej pomocy, bezpie-
czenstwa i obrony.

Elemety zawarte w zakresie dostawy
sa wyszczegolnione na stronie inter-
netowej firmy Metrohm.

Na tabliczce znamionowej znajduje sie numer artykutu i numer seryjny,
ktore umozliwiaja identyfikacje produktu:


https://www.metrohm.com/en-us/products-overview/spectroscopy/mira-handheld-raman-spectrometers/
https://www.metrohm.com/en-us/products-overview/spectroscopy/mira-handheld-raman-spectrometers/
https://www.metrohm.com/en-us/products-overview/spectroscopy/mira-handheld-raman-spectrometers/
https://www.metrohm.com/en-us/products-overview/spectroscopy/mira-handheld-raman-spectrometers/

Warianty urzadzen

6— 3 FccID: [ ]
MAC ID: I

= |
4 32 1

Rysunek 1  Naklejka na dolnej stronie urzqdzenia

(01)

(11)
(21)

1  (240) = numer artykutu Metrohm 2 (01) = numer artykutu wg standardu GS1
3  (11) =data produkcji: miesiac, rok 4  (21) = numer seryjny
5 Kod QR 6  Logo Bluetooth; nr identyfikacyjny FCC

(Federal Communications Commission);
adres MAC urzadzenia

1.2.2 adapter dystansowy z autofokusem (AFSO)

Adapter dystansowy z autofokusem jest dostepny w nastepujacych
wariantach:

Tabela 2 Warianty

6.07506.070 Adapter dystansowy z Dtugosc¢ fali 515 nm: produkt laserowy
autofokusem (AFSO) klasy 2

Dtugosc¢ fali 850 nm: produkt laserowy
klasy 1

H Do pomiarow probek przy uzyciu adaptera dystansowego z autofo-
kusem stosuje sie laser urzadzenia (klasa 3B). Ponadto adapter dys-
tansowy z autofokusem wykorzystuje nastepujace lasery:
= Zielony laser celujacy z klasy 2, utatwiajacy wycelowanie w

probke.
= Laserowy miernik odlegtosci klasy 1, wspotpracujacy z autofoku-
sem.

Na tabliczce znamionowej znajduje sie numer artykutu i numer seryjny,
ktore umozliwiajg identyfikacje produktu:
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~- N
— W

@ — "nput: USB MiniB, 5VDC, 500mA Max
2X CR123A, 6VDC, 400mA Max

Designed & Built in the USA CIEA g
| |
5 4

Rysunek 2  Naklejka na adapterze dystansowym z autofokusem

1  (01) = numer artykutu wg standardu GS1 2  (11) = data produkgcji: miesiac, rok
3  (21) = numer seryjny 4  (240) = numer artykutu Metrohm
5 Certyfikat 6  Specyfikacja przytacza

7 Kod QR

1.2.3 MIRA PowerPack
Pakiet MIRA PowerPack jest dostepny w nastepujacych wariantach:

Tabela 3 Warianty

6.2133.030 MIRA PowerPack

Na tabliczce znamionowe] znajduje sie numer artykutu i numer seryjny,
ktore umozliwiajg identyfikacje produktu:

1 2
| |
(01)& L2 Metrohm
(11) Raman
(21) I 3
(240) 4

Input: USB C, 12-15VDC, 2A Max

6 — output: USB Mini, 5VvDC, 1A M UN38.3
Output: USB Mini, , ax CE :E: unas
|
|
5

N

Rysunek 3 Naklejka na MIRA PowerPack

1  (01) = numer artykutu wg standardu GS1 2  (11) =data produkgji: miesiac, rok

3  (21) = numer seryjny 4  (240) = numer artykutu Metrohm



Oprogramowanie

5  Certyfikat 6  Specyfikacja przylacza
7 Kod QR
13 Oprogramowanie
1.3.1 Oprogramowanie i oprogramowanie sprzetowe MIRA

Oprogramowanie MIRA Cal DS
Do konfiguracji MIRA XTR wymagane jest nastepujace oprogramowanie:

Tabela 4  Warianty urzqdzen

6.06071.020 Pamie¢ USB MIRA Cal DS

Aktualng wersje oprogramowania MIRA Cal DS (wraz z oprogramowaniem
sprzetowym) mozna pobrac pod nastepujacym adresem:

https.//www.metrohm.com/en/support-and-service/software-center/mira-
cal/

Aplikacja mobilna MIRA Cal M

MIRA Cal M umozliwia wykonywanie przez uzytkownika analiz, zarzadza-
nie lub udostepnianie probek pobranych za pomocg MIRA XTR. Aplikacje

mobilng MIRA Cal M mozna opcjonalnie zainstalowac na urzadzeniu pra-

cujacym w systemie Android™ (patrz , Instalacja MIRA Cal M dla systemu
Android”, strona 21).

1.3.2 Kurs obstugi oprogramowania

Informacje na temat oprogramowania znajduja sie w ponizszych instruk-
cjach:

= Kurs obstugi MIRA Cal DS: 8.105.8069PL
» Kurs obstugi MIRA Cal M: 8.0105.8023PL

Whpisz numer produktu w pole wyszukiwania na stronie
https://www.metrohm.com, aby znalez¢ instrukcje obstugi.

1.3.3 Oprogramowanie innych producentow

Oprogramowanie HazMasterG3®

HazMasterG3 jest srodkiem pomocniczym, umozliwiajgcym rozpoznawa-
nie CBRNE/IED oraz HME w przypadku tradycyjnego zarzadzania kryzyso-
wego. Oprogramowanie udostepnia wazne metody rozpoznawania i
pomoce w zakresie wykrywania ponad 167 000 substancji chemicznych
(toksyczne srodki przemystowe (TICs), toksyczne materiaty przemystowe
(TIMs), chemiczne $rodki bojowe (CWA), materiaty wyjsciowe, nazwy
marek itp.).


https://www.metrohm.com/en/support-and-service/software-center/miracal/
https://www.metrohm.com/en/support-and-service/software-center/miracal/
https://www.metrohm.com
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Oprogramowanie HazMasterG3 wykazuje kompatybilnos¢ z danymi o
prébce pochodzacymi z MIRA XTR i moze zostac zainstalowane w urza-
dzeniu pracujagcym w systemie Android lub Windows®.

Tabela 5  Warianty urzqdzen

6.6071.640

Oprogramowanie HazMasterG3

Oprogramowanie HazMasterG3 jest opcjonalne. Oprogramowanie Haz-
MasterG3 mozna nabyc pod ponizszym adresem:

https.//www.metrohm.com/en-us/products-overview/6607 1640

14 Informacje dotyczace dokumentacji

E Przed przekazaniem produktu do eksploatacji nalezy uwaznie prze-
czytac niniejsza dokumentacje.
Niniejsza dokumentacja zawiera wazne informacje i ostrzezenia
dotyczace bezpieczenstwa, ktorych nalezy przestrzegac, aby zapew-
ni¢ bezpieczng eksploatacje urzadzenia. Metrohm nie ponosi odpo-
wiedzialnosci za uszkodzenia i zagrozenia bezpieczenstwa wynika-
jace z uzytkowania urzadzenia w sposob niezgodny z instrukcja

obstugi.

Symbole i konwencje

W niniejszej dokumentacji mogg pojawic sie nastepujace ikony i formato-

wanie:

(5-12)

Odhniesienie do legendy rysunku

Pierwsza liczba odnosi sie do numeru rysunku, druga
do czesci produktu na rysunku.

Krok instrukgiji

Nalezy wykonac te czynnosci w przedstawionej kolej-
nosci.

Metoda

Oznaczenia nazw parametrow, pozycji menu, zakta-
dek i okien dialogowych w oprogramowaniu.

Plik » Nowy

Menu lub pozycja menu

Zakres robo-
czy / wiasci-
wosci

Sciezki menu w celu dotarcia do okreslonej pozycji w
oprogramowaniu.

[Dalej]

Przycisk lub klawisz



https://www.metrohm.com/en-us/products-overview/66071640

Informacje dotyczace dokumentacji

Oswiadczenie dotyczace informacji bedacych przedmiotem
wiasnosci

Niniejsza instrukcja zawiera cenne informacje stanowigce witasnosc
Metrohm Raman, Inc. i jej podmiotow stowarzyszonych, w tym wszystkie
projekty i zwigzane z nimi materiaty, a informacje te sa ujawniane jako
poufne. Instrukcja jest przeznaczona wytacznie do celow informacyjnych
oraz uzytku przez osoby obstugujace i konserwujgce opisane tam urzgdze-
nia. Zadna czes¢ niniejszej instrukcji obstugi nie moze by¢ powielana,
kopiowana, ttumaczona, witaczana do innych materiatow, ujawniana lub
przekazywana w jakiejkolwiek formie lub za pomoca jakichkolwiek $rod-
kow, czy to elektronicznych, mechanicznych, fotokopii, nagran lub w inny
sposob innym osobom w jakimkolwiek innym celu bez wyraznej pisemne;
zgody Metrohm Raman, Inc. W celu uzyskania takiej zgody, lub uzyskania
dodatkowych kopii tego podrecznika, prosimy o kontakt z Metrohm
Raman, Inc.

Ciagte poprawki

Aby pozostac liderem w branzy, Metrohm Raman, Inc. prowadzi polityke
ciagtego udoskonalania swoich produktow. W zwigzku z tym wszystkie
produkty, specyfikacje produktéw, dane i instrukcje obstugi moga ulec
zmianie bez powiadomienia.

Wyltaczenie odpowiedzialnosci

Firma Metrohm Raman, Inc. i jej podmioty stowarzyszone podejmujg dzia-
tania majace na celu zapewnienie poprawnosci publikowanych specyfikacji
i instrukcji. Niemniej jednak btedy sie zdarzaja. Metrohm Raman, Inc. i jej
podmioty stowarzyszone zastrzegaja sobie prawo do poprawiania takich
btedow i wykluczaja jakakolwiek odpowiedzialnos¢ z tego tytutu. Sprzet
opisany w niniejszej instrukgji jest objety gwarancjg zgodnie z warunkami
okreslonymi przez Metrohm Raman, Inc.w gwarancji. Jednak rzeczywista
wydajnosc takiego sprzetu zalezy od takich czynnikdw jak konfiguracja
systemu, dane od klienta i obstuga przez operatora. Poniewaz wdrozenie
urzadzen przez klientow moze sie rozni¢, przydatnosc¢ konkretnych konfi-
guracji urzadzen i zastosowan musi byc okreslona przez klienta i nie jest
gwarantowana przez Metrohm Raman, Inc. lub jej podmioty stowarzy-

szone.

Oswiadczenie dotyczace kontroli eksportowej

Te pozycje sg kontrolowane przez rzad USA i moga byc eksportowane
tylko do kraju ostatecznego przeznaczenia do uzytku przez ostatecznego
odbiorce lub uzytkownika koncowego okreslonego na fakturze. Nie wolno
ich odsprzedawac, przekazywac ani w inny sposob zbywac do zadnego
innego kraju ani zadnej innej osobie poza upowaznionym odbiorcg konco-
wym lub uzytkownikiem koncowym, zaréwno w ich oryginalnej postaci,
jak i po witaczeniu do innych urzadzen, bez uprzedniego uzyskania zgody
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rzadu USA lub w inny sposob dozwolony przez prawo i przepisy Stanow
Zjednoczonych.

Wytaczenie odpowiedzialnosci za niektore szkody

Metrohm Raman, Inc., jej spotki zalezne oraz kazdy inny podmiot zaanga-
zowany w projektowanie, produkcje lub dostawe produktow towarzysza-
cych (w tym sprzetu i oprogramowania) w zadnym wypadku nie ponosi
odpowiedzialnosci, za utrate zyskow lub jakiekolwiek szczegdlne, przypad-
kowe, wtorne, przyktadowe lub karne szkody (w tym szkody bez ograni-
czen wynikajace z kosztu wymiany, niemoznosci uzytkowania, utraty
danych, utraty opfat licencyjnych, utraty zyskow, utraty przychodow, utraty
dziatalnosci gospodarczej, utraty potencjalnych korzysci ekonomicznych
lub niepowodzenia badz opdznienia w wykonaniu) wynikajgce z uzytko-
wania lub niemoznosci uzytkowania tego produktu, nawet jesli Metrohm
Raman, Inc. lub jej podmioty stowarzyszone zostaty powiadomione o
mozliwosci wystapienia takich szkod.

1.5 Wyswietlanie akcesoriow

Aktualne informacje na temat zakresu dostawy i opcjonalnych akcesoriéw
znajduja sie na stronie internetowej Metrohm.

1 Wyszukiwanie produktu na stronie internetowej
= Wyswietli¢ strone https.//www.metrohm.com.

- Klikna¢ .
» W polu wyszukiwania podac¢ numer artykutu danego produktu
(np. 2.1001.0010) i nacisnac [Enter] driicken.

Wyswietlany jest wynik wyszukiwania.

2  Wyswietlanie informacji o produkcie

= W celu wyswietlenia produktow, ktdre pasujg do wyszukiwane;
frazy, klikna¢ Model produktu.
» Klikng¢ odpowiedni produkt.

Wyswietlane sg szczegotowe informacje na temat produktu.

3  Wyswietlanie akcesoridw i pobieranie listy akcesoriow

= W celu wyswietlenia akcesoriow nalezy przewingac tekst w dot do
pozycji Akcesoria i inne.
— Wyswietlany jest Zakres dostawy.
— Aby uzyskac dostep do akcesoriow opcjonalnych, nalezy
klikng¢ [CzeSci opcjonalne].
= W celu pobrania listy akcesoriow nalezy w oknie Akcesoria i inne
kliknac pozycje [Pobierz akcesoria jako PDF].


https://www.metrohm.com

Wyswietlanie akcesoriow

E Metrohm zaleca, aby zachowac liste akcesoriow jako doku-
ment odniesienia.
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2 Bezpieczenstwo

2.1 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

MIRA XTR

MIRA XTR to przenosny spektrometr Raman. Urzadzenie jest przeznaczone
do pracy na zewnatrz. Umozliwia ono bezdotykowa i nieniszczaca analize
cieczy, substancji statych i proszkowych.

Urzadzenie MIRA XTR zostato stworzone, aby umozliwic szybkie uzyskiwa-
nie informacji o nieznanych lub nielegalnych materiatach w sytuacjach kry-
tycznych, i jest przeznaczone przede wszystkim dla specjalistow w dziedzi-
nie scigania przestepstw oraz ekspertow z sektora militarnego, obrony i
bezpieczenstwa.

W zaleznosci od zastosowania urzadzenie moze by¢ wyposazone w odpo-
wiedni adapter do pobierania probek (Smart Tip). Nalezy zawsze przestrze-
gac nominalnej odlegtosci zagrozenia wzroku (NOdZW), obowigzujacej dla
danego adaptera Smart Tip.

[} Adapter dystansowy i adapter dystansowy z autofokusem nie sa
przeznaczone do stosowania na zewnatrz. Moga one byc¢ eksploa-
towane tylko w zdefiniowanym i nadzorowanym obszarze lasero-
wym.

MIRA XTR moze dziata¢ w potaczeniu z lokalnym robotem rozpozna-
wczym.

Adapter dystansowy z autofokusem (AFSO)
AFSO moze byc eksploatowana tylko z MIRA XTR lub MIRA DS.

AFSO moze byc eksploatowana tylko w zdefiniowanym i nadzorowanym
obszarze laserowym.

AFSO umozliwia prace na odlegtosc.

MIRA PowerPack

MIRA PowerPack moze byc¢ eksploatowany tylko z MIRA XTR, MIRA DS lub
MIRA P.

MIRA PowerPack jest akumulatorem zewnetrznym, przedtuzajacym czas
pracy.
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Zakres odpowiedzialnosci uzytkownika

2.2 Zakres odpowiedzialnosci uzytkownika

Uzytkownik ma obowigzek dopilnowania przestrzegania podstawowych
przepisow BHP. Uzytkownik odpowiada za:

Okreslenie niebezpiecznych sytuacji stanowigcych zagrozenie bezpie-
czenstwa i zdrowia swoich pracownikéw oraz odpowiednie $rodki
ochrony i dziatania zabezpieczajace.

Instruowanie pracownikdw w zakresie bezpieczne] pracy z produktem.
Szkolenie pracownikow dotyczgce obchodzenia sie z produktem zgod-
nie z dokumentacja dla uzytkownika (np. instalowanie, obstuga, czy-
szczenie, usuwanie zaktdcen dziatania).

Szkolenie pracownikow w zakresie podstawowych przepisow BHP.
Przygotowanie osobistego wyposazenia ochronnego (np. okulary
ochronne, rekawice ochronne).

Przygotowanie odpowiednich narzedzi i urzadzen, umozliwiajacych
bezpieczne wykonywanie prac.

Przestrzeganie obowigzujacych przepisow, rozporzadzen i norm.

Produkt mozna uzytkowac tylko w idealnym stanie. Wymienione nizej
dziatania sa konieczne do zagwarantowania bezpiecznej pracy produktu:

Sprawdzic¢ stan produktu przed jego zastosowaniem.
Usunac wszystkie usterki i zaktdcenia dziatania.
Regularnie konserwowac i czysci¢ produkt.

2.3 Wymagania dotyczace pracownikow obstugi

Przy produkcie moze pracowac tylko wykwalifikowany personel. Wykwali-
fikowani pracownicy to osoby, ktére spetniaja nastepujace wymagania:

Znaja podstawowe przepisy BHP i ich przestrzegaja.

Posiadaja wiedze w zakresie obchodzenia sie z niebezpiecznymi sub-
stancjami chemicznymi. Potrafig rozpoznawac mozliwe zagrozenia i ich
unikac.

Potrafig podejmowac dziatania przeciwpozarowe.

Uzyskaty informacje dotyczace bezpieczenstwa i je zrozumiaty. Potrafia
w bezpieczny sposob obstugiwac produkt.

Przeczytaty i zrozumiaty dokumentacje dla uzytkownika. Pracownicy
obstuguja produkt zgodnie z instrukcjami podanymi w dokumentacji
dla uzytkownika.

PRZESTROGA — obstuga, ustawianie lub przesuwanie, ktdre nie s opi-
sane w niniejszej dokumentacji, moga byc¢ przyczyna emisji niebez-
piecznego promieniowania.



Bezpieczenstwo

2.4 Wskazowki bezpieczenstwa

2.4.1 Niebezpieczenstwo zwigzane z napieciem elektrycznym

Istnieje duze niebezpieczenstwo odniesienia obrazen w momencie
dotknigcia czesci znajdujacych sie pod napigciem.

Nigdy nie otwiera¢ obudowy urzadzenia przy podtgczonym kablu sie-
ciowym. Nie wolno naprawiac ani wymieniac elementow znajdujacych
sie w obudowie urzadzenia.

Prace serwisowe i naprawy podzespotow elektrycznych i elektronicz-
nych mogg by¢ wykonywane wytacznie przez pracownikow z odpo-
wiednimi kwalifikacjami uzyskanymi w firmie Metrohm.
Bezpieczenstwo elektryczne urzadzenia jest zagwarantowane w zakre-
sie miedzynarodowej normy IEC 61010.

2.4.2 Bezpieczenstwo urzadzen laserowych

Nominalna odlegtos¢ zagrozenia wzroku (NOdZW)

Ponizsze informacje odnoszg sie do nominalnej odlegtosci zagrozenia
wzroku (Nominal Ocular Hazard Distance — NOHD) dla urzadzenia MIRA
XTR zgodnie z norma EN 60825-1 (bezpieczenstwo urzgdzen laserowych),
patrz rozdziat 10.5, Specyfikacje robocze, strona 98.

Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen spowodowanych
przez promieniowanie laserowe

Promieniowanie laserowe moze byc przyczyng powaznych obrazen oczu.

Urzadzenie moze byc¢ uzytkowane tylko przez przeszkolonych pracow-
nikow. Stosowac srodki ostroznosci i przestrzegac instrukcji.

Unikac ekspozycji na promieniowanie i refleksy laserowe. Nie kierowac
urzgdzenia w stroneg innych osoéb.

W przypadku pracy z nieostonietymi promieniami lasera

(klasyfikacja lasera 3B dla catego urzadzenia) nalezy nosi¢ odpowiednie
okulary ochronne, patrz rozdziat Specyfikacje robocze w podrecznikach
dotyczacych urzadzen MIRA.

Przestrzega¢ nominalnej odlegtosci zagrozenia wzroku (NOdZW) dla
stosowanego adaptera Smart Tip (patrz rozdziat 10.5, Specyfikacje
robocze, strona 98). Jest to odlegtos¢, ktora okresla strefe zagrozenia.
Przestrzegac przepisow obowigzujacych w danym kraju.

Jesli nie ma specyficznych norm lub przepiséw dotyczacych bezpieczen-
stwa w miejscu pracy, nalezy postepowac zgodnie z norma

ANSI 2136.1 lub zatacznikiem 1EC 60825.14, traktujac je jako wytyczne
w zakresie bezpiecznego uzytkowania laserow.

Okulary ochronne do pracy z laserem (6.7560.010) mozna nabyc¢ w firmie
Metrohm AG (patrz ,Wyswietlanie akcesoriow”, strona 7).

11
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Wskazéwki bezpieczenstwa

Klasyfikacja lasera urzadzenia MIRA XTR

Klasyfikacja lasera catego urzadzenia zalezy od stosowanego adaptera

Smart Tip.

Zatozony adapter Smart Tip

Klasyfikacja catego urzadzenia

Laser klasy 1 Laser klasy 3B

Adapter katowy X
Adapter uniwersalny

Adapter uniwersalny inteligentny X
Adapter dystansowy X
Adapter dystansowy z autofoku- X
sem (AFSO)

Sonda z gtowica sferyczna X
Wozorzec kalibracji

Uchwyt do wialek X

Uchwyt na tabletki

Adapter krétkodystansowy X
(SWD)

Adapter dtugodystansowy (LWD) X
Adapter extra-dtugodystansowy

(XLWD)

Adapter SERS X

Mechanizm Interlock

Uchwyt na tabletki, uchwyt do wialek i wzorzec kalibracji posiadaja
mechanizm Interlock do wykonywania pomiarow. Ww. mechanizm unie-
mozliwia wydostawanie sie promieniowania laserowego. Laser zatrzyma

sie natychmiast, gdy:

» zostanie zdjeta ostona adaptera Smart Tip,
= zafozony adapter Smart Tip zostanie odfgczony od urzadzenia.

Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen podczas prac z

adapterem SERS

Adapter SERS (6.07506.040) nie jest wyposazony w mechanizm Interlock.
Przy otwartej ostonie Swiatto laserowe moze wydostawac sie ze szczeliny
wigzki lasera i powodowac powazne uszkodzenia oczu.

= Przed otwarciem ostony pozwalajacej na dekontaminacje, zdja¢ adap-
ter SERS z urzadzenia lub wytgczy¢ urzadzenie.
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Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen podczas wykonywa-
nia pomiaréw na materiatach wrazliwych termicznie

Pomiar probki wykazujacej wrazliwosc¢ termiczng, ktéra znajduje sie w
szczelnie zamknietym naczyniu, moze spowodowac wzrost cisnienia i
doprowadzi¢ do eksplozji naczynia.

2.4.3 Tabliczki ostrzegawcze lasera

2.43.1 MIRA XTR

Na urzadzeniu znajduje sie naklejka ostrzegawcza lasera; odpowiednie
objasnienia sg podane ponize;j.

Moo
AR CE

@ 4
as
g <
EE
3

Rysunek 4  Naklejka ostrzegawcza na urzqdzeniu

1  Szczelina wiazki lasera 2  Naklejka przy szczelinie wiazki lasera
Wylot wigzki lasera

3  Klasyfikacja lasera urzadzenia 4  Specyfikacja lasera
Produkt laserowy klasy 3B

Niewidoczne promieniowanie laserowe

Nie narazac na dziatanie lasera

13
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Wskazéwki bezpieczenstwa

Specyfikacja lasera

f N

Max Power: 100 mW1—1
Wavelength: 785 nmi—2
FCC ID: I Complies with 21 CFR 1040.10 & 1040.11

MAC ID: I  |except for conformance with IEC 60825-1
Ed. 3., as described in Laser Notice 3

No. 56, dated May 8, 2019.

(240)

Rysunek 5  Naklejka na dolnej stronie urzqdzenia

1  Moc maks: 100 mW 2  Dtugosc fali: 785 nm

3  Compliance
Odpowiada 21 CFR 1040.10 & 1040.11 z
wyjatkiem zgodnosci z IEC 60825-1 Ed.3, jak
opisano w Laser Notice No. 56 z 8 maja
2019 .

2.4.3.2 Adapter dystansowy z autofokusem (AFSO)

L2 Meirohm
Raman

LASERRADIATON Bl
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT

(O1) — Max Power: <ImW

(1) Wavelength: 515nm — 2
(21) E—— CLASS 1 LASER PRODUCT

(240) ——— Wavelength: 850nm

Input: USB Mini-B, 5VDC, 500mA Max
2X CR123A, 6VDC, 400mA Max

Designed & Built in the USA CGAE

P laser
products except for conformance with IEC 60825-1 Ed. 3,
as described in Laser Nofice No. 56, dated May 8, 2019.

1  Promieniowanie laserowe 2 Klasyfikacja lasera
Nie patrzy¢ w promien lasera Dtugosc fali 515 nm: produkt laserowy
klasy 2

Dhtugosc fali 850 nm: produkt laserowy
klasy 1

3  Compliance
Odpowiada standardowi FDA dla urzadzen
laserowych, z wyjatkiem zgodnosci z
IEC 60825-1 Ed.3, jak opisano w Laser
Notice No. 56 z 8 maja 2019 .
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E Do pomiarow probek przy uzyciu adaptera dystansowego z autofo-

kusem stosuje sie laser urzadzenia (klasa 3B). Ponadto adapter dys-

tansowy z autofokusem wykorzystuje nastepujace lasery:

= Zielony laser celujacy z klasy 2, utatwiajacy wycelowanie w
probke.

= Laserowy miernik odlegtosci klasy 1, wspotpracujacy z autofoku-
sem.

2.5 Wskazowki ostrzegawcze

Budowa

1.
2.
3.
4.

Stopien niebezpieczenstwa (stowo sygnalizacyjne)

Rodzaj i zrédto niebezpieczenstwa

Konsekwencje bagatelizowania niebezpieczenstwa

Przeciwdziatania (Srodki umozliwiajace unikniecie niebezpieczenstwa)

Poziomy zagrozenia

Kolor i stowo sygnalizacyjne oznaczajg poziom zagrozenia.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza bezposrednio zagrazajace niebezpieczenstwo. W przypadku
nieunikniecia tego niebezpieczenstwa konsekwencjami beda smierc
lub najciezsze obrazenia ciata.

A\ OSTRZEZENIE

Oznacza mozliwe niebezpieczenstwo. W przypadku nieuniknigcia
tego niebezpieczenstwa konsekwencjami moga byc¢ smier¢ lub naj-
ciezsze obrazenia ciata.

A\ PRZESTROGA

Oznacza mozliwe niebezpieczenstwo. W przypadku nieunikniecia
tego niebezpieczenstwa konsekwencjami mogga byc¢ lekkie lub nie-
znaczne obrazenia ciata.

NOTYFIKACIA

Oznacza potencjalnie szkodliwg sytuacje. W przypadku nieuniknigcia
tej sytuacji konsekwencjami moze by¢ uszkodzenie produktu lub ele-
mentdéw w jego otoczeniu.

15
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Znaczenie znakow ostrzegawczych

2.6 Znaczenie znakow ostrzegawczych

W niniejszej dokumentacji wykorzystano nastepujgce znaki ostrzegawcze:

Tabela 6  Znak ostrzegawczy zgodny z 1SO 7010

Znak ostrzega-
wczy

Znaczenie

Znak ostrzezenia ogdlnego

Ostrzezenie przed napieciem elektrycznym

Ostrzezenie przed urazami ragk

Ostrzezenie przed ostrym przedmiotem

Ostrzezenie przed goraca powierzchnia

Ostrzezenie o zagrozeniu biologicznym

Ostrzezenie przed materiatami toksycznymi

Ostrzezenie przed materiatami fatwopalnymi

Ostrzezenie przed substancjami zragcymi

Ostrzezenie o promieniowaniu optycznym

Ul gl 44l 4l 414 gl

Ostrzezenie przed promieniami laserowymi

W zaleznosci od przeznaczenia produktu nalezy umiesci¢ na nim odpo-
wiednie naklejki ze znakami ostrzegawczymi.




Opis funkcjonalny

3 Opis funkcjonalny

3.1 Przeglad urzadzenia

Rysunek 6  MIRA XTR — widok z przodu
1 Komora baterii 2  Mini ztacze USB, typ B
3  Wiaaznik/wylacznik 4  Ekran dotykowy

5  Uchwyt magnetyczny do Smart Tip / szcze-
lina wigzki lasera

17
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Przeglad urzadzenia

Metrohm

A X CE

INVISIBLE LASER RADIATION
AVOID EXPOSURE TO BEAM
CLASS 3B LASER PRODUCT

A

Metrohm Raman
U.S. Patent #9,791,313
Manufactured in USA

1
3
2
Rysunek 7 MIRA XTR — widok z tytu
1  Ostona elementéw wyposazenia 2  Miejsce do przechowywania adaptera dtu-

godystansowego (LWD) lub adaptera extra-
dtugodystansowego (XLWD)

3  Miejsce do przechowywania adaptera dtu-
godystansowego (SWD)



Dostawa i przechowywanie

4 Dostawa i przechowywanie

41

4.2

4.3

Dostawa

Dostawe nalezy sprawdzi¢ natychmiast po otrzymaniu:

= Sprawdz dostawe pod katem kompletnosci z dowodem dostawy.

= Sprawdz, czy produkt nie jest uszkodzony.

= Jedli dostawa jest niekompletna lub uszkodzona, nalezy skontaktowac
sie ze swoim regionalnym przedstawicielem Metrohm.

Opakowanie
Produkt i akcesoria dostarczane sg w ochronnym opakowaniu specjalnym.
Nalezy zachowac opakowanie, aby zapewnic bezpieczny transport pro-

duktu. Jezeli wystepuje blokada transportowa, nalezy jg rowniez zacho-
wac do ponownego wykorzystania w przysztosci.

Przechowywanie

E Zawsze nalezy wyjac baterie, jesli urzadzenie nie jest uzywane.

19
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Instalacja aplikacji HazMasterG3 dla systemu Android

5 Instalacja

5.1 Instalacja aplikacji HazMasterG3 dla systemu And-
roid
Instalacja HazMasterG3 jest opcjonalna (6.6071.640).

HazMasterG3 to narzedzie badawcze CBRNE/IED i HME do wykorzystania
w tradycyjnych sytuacjach reagowania na incydenty. Oferuje wglad i
dostarcza wskazowki dotyczace ponad 167 000 srodkow chemicznych
(toksycznych chemikaliow przemystowych (TIC), toksycznych materiatow
przemystowych (TIM), chemicznych sSrodkow bojowych (CWA), prekurso-
row, nazw handlowych itp.).

Instalacja aplikacji z pamieci USB

1 Podtacz pamiec USB do urzadzenia z systemem Android. W razie
potrzeby uzyj adaptera.

2 Pliki z pamieci USB moga otwierac sie automatycznie po podigczeniu.
Jesli nie, przejdz na urzadzeniu z systemem Android do folderu Pliki.

3 Poszukaj aplikacji HazMasterG3. mnsteiMeistapk \\ybierz aplikacje.

4 Pojawi sie pytanie, czy chcesz zainstalowac. Kliknij Dalej » Instaluj.

By¢ moze konieczne bedzie wytgczenie zabezpieczen w telefonie, aby
zainstalowac aplikacje.

5 Pojawi sie komunikat, ze aplikacja zostata zainstalowana.

6 Na urzadzeniu z systemem Android przejdz do Aplikacje i wybierz
HazMaster.

Po wyswietleniu monitu przyznaj zadane uprawnienia.

Pomoc w obstudze aplikacji mozna znalez¢ w instrukgji obstugi Haz-
MasterG3.



5.2

Instalacja

Instalacja MIRA Cal M dla systemu Android

Instalacja MIRA Cal M jest opcjonalna.

Dzieki MIRA Cal M mozna wygodnie przechowywac, zarzgdzac i wymie-
niac¢ dane pozyskane z urzadzenia MIRA. Aplikacja pozwala nie tylko akty-
wowac lub dezaktywowac zakupione biblioteki, ale takze przesytac dane
pomiedzy urzadzeniem MIRA a MIRA Cal M.

Pobranie aplikacji z Google Play™
MIRA Cal M zostata stworzona dla systemu Android w wersji od 8.0 do
11.0.

1 Na urzadzeniu z systemem Android otworz aplikacje Sklep Google
Play.

Ewentualnie mozna tez wejs¢ na strone play.google.com.

2 Wybierz biaty pasek na gorze strony, aby przywotac klawiature.
Wpisz: MIRA Cal M

3 Wybierz aplikacje MIRA Cal M.
4 Wybierz [Zainstaluj].

5 Po zakonczeniu pobierania i instalacji otworz aplikacje MIRA Cal M.

Po wyswietleniu monitu przyznaj zadane uprawnienia.

21
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Instalacja MIRA Cal M dla systemu Android

BR06O = .l 97% = 10:06

DEVICE SAMPLES LIBRARIES

Mira Cal M

Version 2.XX

DISCOVER

%

Rysunek 8  Ekran gtowny MIRA Cal M

E Po uruchomieniu MIRA Cal M biblioteki sa pobierane w tle. Do
pobierania aplikacja musi by¢ otwarta, a urzadzenie z syste-
mem Android musi by¢ podfaczone do Internetu. Proces ten
moze trwac kilka minut.
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53 Zasilanie energetyczne
5.3.1 Zasilanie energetyczne za pomoca baterii
Wskaznik baterii Stan natadowania

L Petne

L Prawie petne

W potowie petne

Z0tte ostrzezenie o stanie baterii

Firma Metrohm zaleca wymiane baterii,
gdy wskaznik baterii zmieni kolor z zot-
tego na czerwony.

Czerwone ostrzezenie o stanie baterii

E EOOE

Urzadzenie poinformuje o stabej baterii, a
nastepnie wytaczy sie.

H Tryb oszczedzania energii
Istnieje mozliwos¢ skonfigurowania automatycznego wytaczania sie
urzadzenia w celu wydtuzenia okresu uzytkowania baterii (patrz
. Menu Ustawienia systemowe”, strona 76).

W ramach opcji dostepny jest pakiet MIRA PowerPack o czasie pracy 9+
godzin (patrz ,Zasilanie energetyczne za pomocq MIRA PowerPack”,
strona 25).

Wymiana baterii

Urzadzenie jest zasilane za pomocg 2 wymiennych baterii lub akumulator-
kéw typu AA 1.5 VDC.
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Zasilanie energetyczne

) Zalecany typ baterii
Stosowac baterie typu AA Energizer® Ultimate Lithium™,

Firma Metrohm zaleca tez stosowanie akumulatorkow NiMH
Panasonic eneloop pro™.

Otworzy¢ pokrywe na gornej stronie.

Wymienic baterie. Pamietac o odpowiednim ustawieniu baterii zna-
kami plus i minus w stosunku do obudowy.
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Zamknac pokrywe.

Docisna¢ pokrywe w dot, tak aby nastapito jej zatrzasniecie.

53.2 Zasilanie energetyczne za pomoca MIRA PowerPack

MIRA PowerPack jest opcjonalnym, zewnetrznym pakietem akumulatorow
litowo-jonowych. MIRA PowerPack mozna podtaczy¢ w celu uzyskania
Czasu pracy urzadzenia wynoszacego 9+ godzin.

25



Zasilanie energetyczne

[} Podczas pracy z podtaczonym MIRA PowerPack automatyczne wyta-
Czanie sie urzadzenia jest nieaktywne. Firma Metrohm zaleca, aby
dla bezpieczenstwa zatozyc baterie do urzadzenia.

Jesli zatozone sg baterie wewnetrzne AA i podtgczony jest pakiet
MIRA PowerPack, obowiazuja nastepujace kwestie:

= MIRA PowerPack jest roztadowywany przez baterie wewnetrzne.
» Istnieje mozliwosc wymiany MIRA PowerPack podczas pracy.

N

2

Rysunek 9  MIRA PowerPack — widok z przodu

1  Wskaznik natadowania 2  Przycisk kontrolny
4 lampki kontrolne LED informuja o stanie

_ Nacisniecie przycisku kontrolnego
natadowania.

powoduje zaswiecenie sie wskaznika nafa-

dowania.
3  Przycisk blokady 4  Wtyczka USB Mini-B
Przycisk blokady jest wykorzystywany do Wtyczka USB Mini-B taczy MIRA PowerPack
przymocowania MIRA PowerPack do urza- z urzadzeniem.

dzenia.
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Rysunek 10  MIRA PowerPack — widok z tytu

1  Ziacze USB-C

Ztacze USB do tadowania MIRA PowerPack.

Nie zatamywac kabla.
1| y

3

Instrukcja tadowania

MIRA PowerPack jest dostarczany zgodnie z przepisami IATA w stanie
natadowanym <25%. Przed pierwszym uzyciem nalezy catkowicie natado-

wac MIRA PowerPack.

1

Podfgczyc tadowarke do sieci elektrycznej oraz wtyczke USB-C do zig-
cza USB-C pakietu MIRA PowerPack.

Wskaznik natadowania miga przez chwile, gdy MIRA PowerPack
okresla poziom natadowania.

27
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Zasilanie energetyczne

Po kilku sekundach wskaznik natadowania poinformuje o aktualnym
stanie natadowania.

Proces fadowania

b/

%0 O O 0% - 25%

.—:':—O O 25% - 50%
® @40 50% - 75%
‘X XE & 75% - 100%
o0 oo 100%

Czerwone swiatto przesuwajace  Proces tadowania przerwany z
sieod 1do4 powodu temperatury.

E Jesli przez 30 minut po procesie tadowania nie zaswieci sie

zadna dioda LED, nalezy nacisnac przycisk i przytrzymac go
przez 10 sekund.

2 Po catkowitym natadowaniu pakietu MIRA PowerPack (wszystkie 4
diody LEDs s3 zielone), nalezy wytaczy¢ fadowarke z sieci elektrycznej.

Zaktadanie pakietu MIRA PowerPack

Usunac pasek z uchwytow.
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= Przytrzymac MIRA XTR i MIRA PowerPack,
skierowane przednia strong do przodu, i
zaczepic¢ prawy zatrzask MIRA PowerPack w
lewym uchwycie na pasek urzadzenia.

= Nacisnac i przytrzymac przycisk blokady.

» Przesunac lewy zatrzask MIRA PowerPack na
lewy uchwyt na pasek urzadzenia.

= Zwolni¢ przycisk blokady.

Q) Metrohm

Ramay,

Podtaczy¢ wtyczke USB Mini-B do urzadzenia.

Kontrola stanu natadowania MIRA PowerPack

1 W celu sprawdzenia stanu natadowania nalezy nacisng¢ przycisk kon-
trolny rel

Wskaznik natadowania MIRA PowerPack zapala sie na ok. 3 sekundy.
4 lampki kontrolne LED informujg o stanie natadowania.

Stan natadowania MIRA PowerPack

@000 75% - 100%
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Pofaczenie USB

Stan natadowania MIRA PowerPack

©® 0 O 50% - 75%
®® 0O 25% - 50%

® 00O <25%

&0 O O <5%, brak mocy

N

5.4 Potjczenie USB

Nie zalecamy stosowania kabli USB innych firm, nalezy uzywac tylko
dostarczonego kabla Metrohm mini USB typu B (numer zamowienia
6.215.1110).

Zasilanie energetyczne

Do uzytku stacjonarnego w laboratorium mozna obstugiwac przyrzad za
pomoca interfejsu USB, ktdry jest podtaczony do zasilanego hubu USB.
Hub USB umozliwia réwniez transfer danych.

¥ Funkcja fadowania baterii
Urzadzenie nie posiada funkcji tadowania baterii.
Wyczerpane baterie nalezy wymienic.

Synchronizacja
Podtacz urzadzenie do komputera z systemem Windows, ktéry wykorzys-
tuje kabel mini USB typu B.

Jesli urzadzenie jest wytaczone, podtaczenie kabla USB do komputera z
systemem Windows inicjuje uruchomienie urzadzenia.



Instalacja

5.5 Bezpieczne wytaczenie

[} Aby zapobiec nieoczekiwanemu zachowaniu urzadzenia, nalezy

zawsze przeprowadzi¢ bezpieczne wyfaczenie.

Bezpieczne wylaczenie jest wykonywane w nastepujacych przypad-

kach:

= Zostat wcisniety wigcznik/wytacznik.

= Bateria jest roztadowana.

= Urzadzenie zasilane z baterii nie jest uzywane przez czas okres-
lony w opoznieniu wytaczenia.

Niebezpieczne wytaczenie jest wykonywane w nastepujacych przypad-
kach:

Wihacznik/wytacznik zostat wcisniety i przytrzymany przez 3 sekundy lub
dtuzej.

Komora baterii jest otwarta podczas pracy wytacznie na bateriach.

USB jest odtgczone podczas pracy tylko na USB.
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6 Konfiguracja poczatkowa

[} Konfiguracja

Uzyj oprogramowania MIRA Cal DS do zmiany ustawien urzadzenia i
instalacji bibliotek spektralnych.

Szczegdtowe informacje znajduja sie w kursie obstugi oprogramo-
wania MIRA Cal DS ().
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Obstuga i sterowanie

7 Obstluga i sterowanie

7.1 Adaptery Smart Tip — przeglad

Adaptery Smart Tip mocuje sie do urzadzenia za pomoca tacznikow mag-
netycznych. Adaptery Smart Tip posiadaja uktad pamieci, po ktorym urza-
dzenie moze je zidentyfikowac. Ze wzgledu na swoja konstrukcje, adap-
tery Smart Tip nie pozwalaja na eksploatacje urzadzenia, gdy nie s3 pra-
widtowo zatozone.

Zakres dostawy zalezy od wariantu urzadzenia (patrz ,MIRA XTR", strona
7). Inne adaptery mozna nabyc oddzielnie w firmie Metrohm AG (patrz
,Wyswietlanie akcesoriow”, strona 7). Dostepne sg nastepujace adaptery
Smart Tip:

6 7/8/9 10 11 12 13

1  Adapter dystansowy z autofokusem 2 Sonda z gtowica sferyczna (6.07506.030)
(6.07506.070)
3  Adapter dystansowy (6.07506.020) 4  Adapter katowy (6.07506.000)
5  Adapter uniwersalny (6.07506.010) 6  iUA - Adapter uniwersalny inteligentny
MIRA (6.07506.060)
7  Adapter krotkodystansowy SWD 8  Adapter dtugodystansowy LWD
(6.07505.010) (6.07505.000)
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Adaptery Smart Tip — przeglad

11

13

Adapter extra-dtugodystansowy XLWD 10 Adapter SERS (6.07506.040)
(6.07505.020)

Uchwyt na tabletki (6.07504.000) 12 Uchwyt do wialek (6.07502.000)
Wzorzec kalibracji (6.07501.010)

Adapter dystansowy z autofokusem (AFSO) umozliwia rejestrowanie danych z odlegtosci
wynoszacej od 0,3 m do 2,0 m.

Adapter dystansowy z autofokusem wykorzystuje zielony laser celujacy z klasy 2, utatwia-
jacy wycelowanie w probke. Umozliwia ona okreslenie odlegtosci do celu i wyregulowanie

soczewek skupiajgcych Raman, stosowanych do pomiardw i uzyskiwania wysokiej jakosci
danych.

Idelna do zamontowania na robocie. Adapter dystansowy z autofokusem nie jest przezna-
czony do stosowania na zewnatrz. Zostata ona stworzona do pracy w ztych warunkach
oswietleniowych. Eksploatacja z laserem klasy 3B.

Sonda z gfowica sferyczng umozliwia pomiar probki bez potrzeby troszczenia sie o pra-
widtowe zogniskowanie. W celu wykonania pomiaru wystarczy zamieszac substancje
sonda.

Konstrukcja ze stali szlachetnej o dtugosci 15,3 cm (6 cali) pozwala na fatwe czyszczenie.

Punkt ogniskowania sondy jest oddalony o 400 mikrometrow od konca soczewki. Ozna-
cza to, ze sonda nie rozpoznaje dobrze substancji przez woreczek. Sonda jest przezna-
czona do bezposredniego kontaktu z cieczami i ciatami statymi.

Dostepne s3 tuleje, ktére pozwalajg uniknac zanieczyszczenia sondy z gtowica sferyczna.

Eksploatacja z laserem klasy 3B.

Adapter dystansowy umozliwia wykonywanie pomiarow z recznie ustawianej odlegtosci
wynoszacej od 0,25 mdo 1,5 m.

Adapter dtugodystansowy mozna stosowac do oznaczania zawartosci zbiornikow lub
beczek o objetosci wynoszacej ok. 200 litrow lub kontroli pojemnikow na drugim koncu
pomieszczenia.

Adapter dystansowy nie jest przeznaczony do stosowania na zewnatrz. Zostata ona stwo-
rzona do pracy w ztych warunkach oswietleniowych.

Eksploatacja z laserem klasy 3B.

Adapter katowy umozliwia wykonywanie pomiarow poprzez umieszczenie substancji na
jakiejs powierzchni obok adaptera MIRA XTR, tak aby adapter katowy przylegat do sub-
stancji.

Idealnie nadaje sie do woreczkdw potozonych na masce radiowozu.

Eksploatacja z laserem klasy 3B.
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Adapter uniwersalny obstuguje 3 rozne odlegtosci podczas pomiaru probek:

» Pozycja e jest stosowana do ogniskowania przez butelki.
Punkt ogniskowania znajduje sie w odlegtosci ok. 5 mm od konca adaptera.
» Pozycja ee jest stosowana do cienkich woreczkdw z tworzywa sztucznego.
Punkt ogniskowania znajduje sie w odlegfosci ok. 3 mm od konca adaptera.
= Pozycja eee jest stosowana przy bezposrednim styku.
Punkt ogniskowania znajduje sie w odlegtosci ok. 1,0 mm od konca adaptera.
Eksploatacja z laserem klasy 3B.

iUA to potaczenie elastycznosci adaptera uniwersalnego oraz inteligentnego sposobu dzia-
tania adapterow MIRA Smart Tips.

» Pozycja e jest stosowana przy bezposrednim styku.
Punkt ogniskowania znajduje sie w odlegtosci ok. 1,0 mm od konca adaptera.
» Pozycja ee jest stosowana do cienkich woreczkdw z tworzywa sztucznego.
Punkt ogniskowania znajduje sie w odlegtosci ok. 4 mm od konca adaptera.
= Pozycja eee jest stosowana do ogniskowania przez butelki.
Punkt ogniskowania znajduje sie w odlegtosci ok. 8 mm od konca adaptera.
W pofaczeniu z procedura pomiarowa dot. identyfikacji zawartosci, urzadzenie iUA w
prosty sposob dokonuje oznaczen materiatu pojemnika i jego zawartosci.

Eksploatacja z laserem klasy 3B.

Adapter krétkodystansowy SWD do pomiaru typu Point and Shoot z matej odlegtosci za
pomoca lasera klasy 3B.

Punkt ogniskowania znajduje sie w odlegfosci ok. 1,0 mm od konca soczewki.

Adapter krétkodystansowy SWD jest stosowany w przypadku bezposrednio stykajacych
sie probek lub probek znajdujgcych sie w cienkich woreczkach.

Adapter dtugodystansowy LWD do pomiaru typu Point and Shoot z duzej odlegtosci za
pomocg lasera klasy 3B.

Punkt ogniskowania znajduje sie w odlegtosci ok. 8 mm od konca soczewki.

Adapter dtugodystansowy LWD jest stosowany w przypadku probek znajdujacych sie w
butelkach o grubych scianach.

Adapter extra-dtugodystansowy XLWD jest stosowany do pomiaru typu Point and Shoot.
Punkt ogniskowania znajduje sie w odlegtosci ok. 18 mm od konca soczewki.

Adapter extra-dtugodystansowy XLWD jest stosowany w przypadku prébek znajdujacych
sie w pojemnikach o bardzo grubych scianach, np. butelkach szklanych.

Eksploatacja z laserem klasy 3B.

10

Za pomoca adaptera SERS wykonuije sie pomiary specyficznych substratow SERS.

Eksploatacja z laserem klasy 3B.
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Zakfadanie adapterow Smart Tip i ich stosowanie

11

Uchwyt na tabletki jest stosowany w przypadku tabletek lub kapsutek o roznych ksztat-
tach. Mechanim sprezynowy stanowi pomoc przy mocowaniu i pozycjonowaniu probki.

Mechanizm Interlock umozliwia wykonywanie pomiaréw przy uzyciu lasera klasy 1. Laser
zostaje zatrzymany w przypadku otwarcia obudowy.

12

Uchwyt do wialek jest stosowany do probek w wialkach szklanych.

Mechanizm Interlock umozliwia wykonywanie pomiaréw przy uzyciu lasera klasy 1. Laser
zostaje zatrzymany w przypadku otwarcia obudowy.

13

Wzorzec kalibracji jest potrzebny do kalibracji urzadzenia. Wzorzec kalibracji zawiera
prébke referencyjng wg ASTM 1840. Wzorzec kalibracji jest zawarty w zakresie dostawy.

7.2

Zaktadanie adapterow Smart Tip i ich stosowanie

Wzorzec kalibracji

Adapter Smart Tip zaktada sie, umieszczajac go
lewg dolng krawedzig na prostokatnej powierz-
chni po lewej stronie miejsca montazu. Nastep-
nie nalezy przechyli¢ adapter na odpowiednia

pozycje.




Obstuga i sterowanie

Adaptery SWD, LWD, XLWD

A\ OSTRZEZENIE

Obrazenia oczu spowodowane promieniowaniem laserowym

Promieniowanie laserowe moze by¢ przyczyng powaznych obrazen
oczu.

Urzadzenie moze by¢ uzytkowane tylko przez przeszkolonych pra-
cownikow. Stosowac srodki ostroznosci i przestrzegac instrukcji.
Unikac ekspozycji na promieniowanie i refleksy laserowe. Nie kie-
rowac urzadzenia w strong innych osob.

W przypadku pracy z nieostonietymi promieniami lasera
(klasyfikacja lasera 3B dla catego urzadzenia) nalezy nosi¢ odpo-
wiednie okulary ochronne, patrz rozdziat Specyfikacje robocze w
podrecznikach dotyczacych urzadzen MIRA.

Przestrzega¢ nominalnej odlegtosci zagrozenia wzroku (NOdZW)
dla stosowanego adaptera Smart Tip. Jest to odlegtos¢, ktora
okresla strefe zagrozenia.

Przestrzegac przepisow obowigzujacych w danym kraju.

Jesli nie ma specyficznych norm lub przepisow dotyczacych bez-
pieczenstwa w miejscu pracy, nalezy postepowac zgodnie z normag
ANSI Z136.1 lub zafacznikiem IEC 60825.14, traktujac je jako
wytyczne w zakresie bezpiecznego uzytkowania laserow.

Adapter Smart Tip zakfada sie, umieszczajac go
lewa dolng krawedzig na prostokatnej powierz-
chni po lewej stronie miejsca montazu. Nastep-
nie nalezy przechyli¢ adapter na odpowiednia
pozyce.
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Zakfadanie adapterow Smart Tip i ich stosowanie

Adapter uniwersalny inteligentny (iUA), adapter uniwersalny

A\ OSTRZEZENIE

Obrazenia oczu spowodowane promieniowaniem laserowym

Promieniowanie laserowe moze by¢ przyczyng powaznych obrazen
oczu.

Urzadzenie moze byc¢ uzytkowane tylko przez przeszkolonych pra-
cownikow. Stosowac srodki ostroznosci i przestrzegac instrukgji.
Unikac ekspozycji na promieniowanie i refleksy laserowe. Nie kie-
rowac urzadzenia w strone innych 0sob.

W przypadku pracy z nieostonietymi promieniami lasera
(klasyfikacja lasera 3B dla catego urzadzenia) nalezy nosic¢ odpo-
wiednie okulary ochronne, patrz rozdziat Specyfikacje robocze w
podrecznikach dotyczacych urzadzen MIRA.

Przestrzega¢ nominalnej odlegtosci zagrozenia wzroku (NOdZW)
dla stosowanego adaptera Smart Tip. Jest to odlegtos¢, ktora
okresla strefe zagrozenia.

Przestrzegac przepisow obowigzujgcych w danym kraju.

Jesli nie ma specyficznych norm lub przepiséw dotyczacych bez-
pieczenstwa w miejscu pracy, nalezy postepowac zgodnie z norma
ANSI Z136.1 lub zatgcznikiem IEC 60825.14, traktujac je jako
wytyczne w zakresie bezpiecznego uzytkowania laserow.



Obstuga i sterowanie

Adapter Smart Tip zakfada sie, umieszczajac go
lewa dolng krawedzig na prostokatnej powierz-
chni po lewej stronie miejsca montazu. Nastep-
nie nalezy przechyli¢ adapter na odpowiednia
pozycie.

Adapter posiada 3 pozycje. Obrocic adapter w
celu zmiany pozycji.

Kropki oznaczaja pozycje adaptera.

Adapter uniwersalny inteligentny Adapter uniwersalny
(iUA)
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Zakfadanie adapterow Smart Tip i ich stosowanie

Kropki na Pozycja @ = powierzchnia (styk bezpo-
adapterze Sredni)

Pozycja ee = woreczek z tworzywa
sztucznego

Pozycja eee = butelka

Pozycja @ = butelka

Pozycja ee = woreczek z tworzywa
sztucznego

Pozycja eee = powierzchnia (styk bez-
posredni)

Wyswietlanie  IUA-1 = powierzchnia

Wersja uniwersalna

na ekranie IUA-2 = woreczek
IUA-3 = butelka
Uchwyt do wialek

Zamkniecie ostony zapobiega wydostawaniu sie promieni lasera.

Ostona posiada funkcje bezpieczenstwa, ktdra przerywa pomiar i zatrzy-
muje dziatanie lasera w przypadku jej otwarcia.

Adapter Smart Tip zakfada sie, umieszczajgc go

lewa dolng krawedzig na prostokatnej powierz-
chni po lewej stronie miejsca montazu. Nastep-
nie nalezy przechyli¢ adapter na odpowiednia

pozycje.



Adapter katowy

Obstuga i sterowanie

Otworzy¢ uchwyt do wialek i zatozy¢ wialke w
celu wykonania pomiaru jej zawartosci.

A\ OSTRZEZENIE

Obrazenia oczu spowodowane promieniowaniem laserowym

Promieniowanie laserowe moze byc przyczyng powaznych obrazen
oczu.

Urzadzenie moze by¢ uzytkowane tylko przez przeszkolonych pra-
cownikow. Stosowac srodki ostroznosci i przestrzegac instrukcji.
Unikac ekspozycji na promieniowanie i refleksy laserowe. Nie kie-
rowac urzadzenia w strone innych oséb.

W przypadku pracy z nieostonietymi promieniami lasera
(klasyfikacja lasera 3B dla catego urzadzenia) nalezy nosi¢ odpo-
wiednie okulary ochronne, patrz rozdziat Specyfikacje robocze w
podrecznikach dotyczacych urzadzen MIRA.

Przestrzega¢ nominalnej odlegtosci zagrozenia wzroku (NOdZW)
dla stosowanego adaptera Smart Tip. Jest to odlegtosc, ktora
okresla strefe zagrozenia.

Przestrzegac przepiséw obowigzujacych w danym kraju.

Jesli nie ma specyficznych norm lub przepisow dotyczacych bez-
pieczenstwa w miejscu pracy, nalezy postepowac zgodnie z norma
ANSI 2136.1 lub zatacznikiem IEC 60825.14, traktujac je jako
wytyczne w zakresie bezpiecznego uzytkowania laseréw.
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Zakfadanie adapterow Smart Tip i ich stosowanie

Adapter Smart Tip zakfada sie, umieszczajac go
lewa dolng krawedzig na prostokatnej powierz-
chni po lewej stronie miejsca montazu. Nastep-
nie nalezy przechyli¢ adapter na odpowiednia
pozycie.




Obstuga i sterowanie

Sonda z glowicq sferyczng

A\ OSTRZEZENIE

Obrazenia oczu spowodowane promieniowaniem laserowym

Promieniowanie laserowe moze by¢ przyczyng powaznych obrazen
oczu.

Urzadzenie moze by¢ uzytkowane tylko przez przeszkolonych pra-
cownikow. Stosowac srodki ostroznosci i przestrzegac instrukcji.
Unikac ekspozycji na promieniowanie i refleksy laserowe. Nie kie-
rowac urzadzenia w strong innych osob.

W przypadku pracy z nieostonietymi promieniami lasera
(klasyfikacja lasera 3B dla catego urzadzenia) nalezy nosi¢ odpo-
wiednie okulary ochronne, patrz rozdziat Specyfikacje robocze w
podrecznikach dotyczacych urzadzen MIRA.

Przestrzega¢ nominalnej odlegtosci zagrozenia wzroku (NOdZW)
dla stosowanego adaptera Smart Tip. Jest to odlegtos¢, ktora
okresla strefe zagrozenia.

Przestrzegac przepisow obowigzujacych w danym kraju.

Jesli nie ma specyficznych norm lub przepisow dotyczacych bez-
pieczenstwa w miejscu pracy, nalezy postepowac zgodnie z normag
ANSI Z136.1 lub zafacznikiem IEC 60825.14, traktujac je jako
wytyczne w zakresie bezpiecznego uzytkowania laserow.

Zatozyc¢ adapter Smart Tip.

Nasunac jg tak, aby mosiezny element wsunat
sie do otworu z lewej strony urzadzenia.

Metroh
S
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Zakfadanie adapterow Smart Tip i ich stosowanie

Adapter dystansowy

Dokreci¢ mosiezny element na adapterze. Nie
dokrecac zbyt mocno.

A\ OSTRZEZENIE

Obrazenia oczu spowodowane promieniowaniem laserowym

Promieniowanie laserowe moze by¢ przyczyng powaznych obrazen
oczu.

Urzadzenie moze by¢ uzytkowane tylko przez przeszkolonych pra-
cownikow. Stosowac srodki ostroznosci i przestrzegac instrukji.
Unikac ekspozycji na promieniowanie i refleksy laserowe. Nie kie-
rowac urzadzenia w strone innych oséb.

W przypadku pracy z nieostonietymi promieniami lasera
(klasyfikacja lasera 3B dla catego urzadzenia) nalezy nosic¢ odpo-
wiednie okulary ochronne, patrz rozdziat Specyfikacje robocze w
podrecznikach dotyczacych urzadzen MIRA.

Przestrzegac¢ nominalnej odlegtosci zagrozenia wzroku (NOdZW)
dla stosowanego adaptera Smart Tip. Jest to odlegtosc, ktora
okresla strefe zagrozenia.

Przestrzegac przepisow obowigzujacych w danym kraju.

Jesli nie ma specyficznych norm lub przepiséw dotyczacych bez-
pieczenstwa w miejscu pracy, nalezy postepowac zgodnie z norma
ANSI Z136.1 lub zatgcznikiem IEC 60825.14, traktujac je jako
wytyczne w zakresie bezpiecznego uzytkowania laserow.

ﬂ Adapter dystansowy i adapter dystansowy z autofokusem nie s3

przeznaczone do stosowania na zewnatrz. Moga one by¢ eksploa-
towane tylko w zdefiniowanym i nadzorowanym obszarze lasero-
wym.



Obstuga i sterowanie

Zatozyc¢ adapter Smart Tip.

Nasunac jg tak, aby mosiezny element wsunat
sie do otworu z lewej strony urzadzenia.

Dokreci¢ mosiezny element na adapterze. Nie
dokrecac zbyt mocno.
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Zakfadanie adapterow Smart Tip i ich stosowanie

Recznie ustawi¢ odpowiednig odlegosc za
pomoca pierscienia nastawczego i wykonac
pomiar.

E Firma Metrohm zaleca stosowanie adap-
tera dystansowego na statywie typu troj-
nog.

Adapter dystansowy z autofokusem (AFSO)

A\ OSTRZEZENIE

Obrazenia oczu spowodowane promieniowaniem laserowym

Promieniowanie laserowe moze by¢ przyczyng powaznych obrazen
oczu.

Urzadzenie moze by¢ uzytkowane tylko przez przeszkolonych pra-
cownikow. Stosowac srodki ostroznosci i przestrzegac instrukji.
Unikac ekspozycji na promieniowanie i refleksy laserowe. Nie kie-
rowac urzadzenia w strone innych oséb.

W przypadku pracy z nieostonietymi promieniami lasera
(klasyfikacja lasera 3B dla catego urzadzenia) nalezy nosic¢ odpo-
wiednie okulary ochronne, patrz rozdziat Specyfikacje robocze w
podrecznikach dotyczacych urzadzen MIRA.

Przestrzegac¢ nominalnej odlegtosci zagrozenia wzroku (NOdZW)
dla stosowanego adaptera Smart Tip. Jest to odlegtosc, ktora
okresla strefe zagrozenia.

Przestrzegac przepisow obowigzujacych w danym kraju.

Jesli nie ma specyficznych norm lub przepiséw dotyczacych bez-
pieczenstwa w miejscu pracy, nalezy postepowac zgodnie z norma
ANSI Z136.1 lub zatgcznikiem IEC 60825.14, traktujac je jako
wytyczne w zakresie bezpiecznego uzytkowania laserow.

Adapter dystansowy i adapter dystansowy z autofokusem nie s3
przeznaczone do stosowania na zewnatrz. Moga one by¢ eksploa-
towane tylko w zdefiniowanym i nadzorowanym obszarze lasero-
wym.
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Obstuga i sterowanie

Zatozyc¢ adapter Smart Tip.

Nasunac jg tak, aby mosiezny element wsunat
sie do otworu z lewej strony urzadzenia.

Dokreci¢ mosiezny element na adapterze. Nie
dokrecac zbyt mocno.

[ Firma Metrohm zaleca stosowanie adap-
tera dystansowego z autofokusem na sta-
tywie typu trojnog.

Postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlo-
nymi na ekranie, aby wigczyc laser celujacy i
okresli¢ odlegtos¢ do celu.
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Zakfadanie adapterow Smart Tip i ich stosowanie

Adapter SERS

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen podczas pracy z adapterem
SERS!

Powazne obrazenia oczu.

Adapter SERS (6.07506.040) nie jest wyposazony w mechanizm
Interlock.

Przy otwartej ostonie swiatto laserowe moze wydostawac sie ze
szczeliny wiagzki lasera.

Przed otwarciem ostony pozwalajacej na dekontaminacje, zdjac
adapter SERS z urzadzenia lub wytaczyc¢ urzadzenie.

A\ OSTRZEZENIE

Obrazenia oczu spowodowane promieniowaniem laserowym

Promieniowanie laserowe moze byc¢ przyczyng powaznych obrazen
oczu.

Urzadzenie moze byc¢ uzytkowane tylko przez przeszkolonych pra-
cownikdéw. Stosowac srodki ostroznosci i przestrzegac instrukgji.
Unikac ekspozycji na promieniowanie i refleksy laserowe. Nie kie-
rowac urzadzenia w strone innych osob.

W przypadku pracy z nieostonietymi promieniami lasera
(klasyfikacja lasera 3B dla catego urzadzenia) nalezy nosic¢ odpo-
wiednie okulary ochronne, patrz rozdziat Specyfikacje robocze w
podrecznikach dotyczacych urzadzen MIRA.

Przestrzegac nominalnej odlegtosci zagrozenia wzroku (NOdZW)
dla stosowanego adaptera Smart Tip. Jest to odlegtos¢, ktora
okresla strefe zagrozenia.

Przestrzegac przepisow obowigzujgcych w danym kraju.

Jesli nie ma specyficznych norm lub przepiséw dotyczacych bez-
pieczenstwa w miejscu pracy, nalezy postepowac zgodnie z norma
ANSI Z136.1 lub zatacznikiem IEC 60825.14, traktujac je jako
wytyczne w zakresie bezpiecznego uzytkowania laserow.
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Zatozyc¢ adapter Smart Tip.

Wsunac substrat papierowy SERS do szczeliny z
boku adaptera zadrukowang strong w dét.
Wsunac pasek do oporu. Adapter przesunie
pasek na optymalng gtebokosc.
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Zakfadanie adapterow Smart Tip i ich stosowanie

Uchwyt na tabletki

w

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen
podczas pracy z adapterem SERS!

Powazne obrazenia oczu.

= Adapter SERS (6.07506.040) nie jest
wyposazony w mechanizm Interlock.
Przy otwartej ostonie Swiatto laserowe
moze wydostawac sie ze szczeliny
wigzki lasera.

= Przed otwarciem ostony pozwalajacej
na dekontaminacje, zdja¢ adapter SERS
z urzadzenia lub wytaczyc¢ urzadzenie.

Zdja¢ adapter z urzadzenia lub wytaczyc
urzadzenie.

Otworzy¢ ostone adaptera.

Wyjac pasek.

Przemyc powierzchnie wewnetrzne chus-
teczkg bezpytowa lub wacikiem. Do czy-
szczenia adaptera stosowac etanol lub izo-
propanol.

¥ Czyszczenie ma spowodowac usuniecie

pozostatosci ostatnich substratow; jego
zadaniem nie jest mycie okienka.

Zamkniecie ostony zapobiega wydostawaniu sie promieni lasera.

Ostona posiada funkcje bezpieczenstwa, ktdra przerywa pomiar i zatrzy-
muje dziatanie lasera w przypadku jej otwarcia.
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Adapter Smart Tip zakfada sie, umieszczajac go
lewa dolng krawedzig na prostokatnej powierz-
chni po lewej stronie miejsca montazu. Nastep-
nie nalezy przechyli¢ adapter na odpowiednia
pozycie.

Otworzy¢ uchwyt na tabletki. Nacisnac dzwig-
nie i ustawic¢ probke na srodku.

Zwolnienie dzwigni spowoduje zamocowanie
probki.
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Pobieranie danych

7.3

Pobieranie danych

W ponizszych punktach opisano pomiar spektrum za pomoca urzadzenia.

ﬂ Standardowy kod PIN do urzadzenia to 1234. Wiecej kodow PIN
nalezy zdefiniowac wczesniej i zsynchronizowaé w oprogramowaniu
MIRA Cal DS. Wczesniej nalezy stworzy¢ wtasne procedury pomia-
rowe, obowigzujace u danego uzytkownika i dotyczace ustawien
urzadzenia lub oprogramowania MIRA Cal DS.

Uruchomienie urzadzenia

Wymagania wstepne:
Urzadzenie jest podiagczone do zasilania energetycznego lub jest zasilane
przez baterie.

1 Wigczyc urzadzenie wigcznikiem/wytgcznikiem.

2 * * * *

Enter PIN

p

Wprowadzi¢ 1234 (standardowy kod PIN) lub PIN zdefiniowany przez
uzytkownika.

Po wprowadzeniu kodu PIN pojawia sie polecenie wykonania kalibra-
Cji.

3 W celu skalibrowania systemu [Kalibracja urzadzenia] (patrz , Kalibra-
¢ja urzqdzenia”, strona 74).
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Kalibracje mozna poming¢ i przej$¢ od razu do ekranu gtéwnego za
pomoca [Pomin].

Pobieranie danych

1 Zaktadanie adaptera Smart Tip

Zatozyc konkretny adapter Smart Tip na urzadzenie, jesli nie jest
jeszcze zatozony (patrz ,Zaktadanie adapterow Smart Tip i ich stoso-
wanie”, strona 36).

Na wyswietlaczu pojawia sie nastepujace wskazania:

= Zatozony adapter Smart Tip (np. uniwersalny)
Brak = nie znaleziono adaptera. Przycisk ekranowy Aktywacja
lasera jest nieaktywny.

= Laser gotowy: laser jest gotowy do aktywowania.

2 Zmiana procedury pomiarowej

Na wyswietlaczu pojawia sie aktualna procedura pomiarowa, np.
Standardowa procedura pomiarowa.

Scan: 267
Universal

Laser Ready

Default Procedure

Change Procedure

Arm Laser

¢ ¥

Urzadzenie MIRA XTR jest przeznaczone do pracy ze standardowa
procedurg pomiarowa. W przypadku utworzenia i stosowania wias-
nej procedury pomiarowej uzytkownika nalezy pamietac, ze moze to
mie¢ negatywny wptyw na algorytm kompensacyjny MIRA XTR.
Wybrac pozycje [Zmiana procedury], a nastepnie z rozwijanego
menu wybrac procedure pomiarowa.
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E Standardowa procedura pomiarowa kompensuje zmierzong
probke ze wszystkimi istniejacymi w urzadzeniu i aktywowa-
nymi bibliotekami. Standardowa procedura pomiarowa umozli-
wia inteligentny pomiar widma w celu automatycznego usta-
wienia mocy lasera i czasu integracji.

Adapter SERS automatycznie odblokowuje specjalng procedure
pomiarowa SERS. Procedura pomiarowa SERS optymalizuje
parametry pomiaru i odwotuje sie do konkretnych bibliotek
SERS.

Adapter uniwersalny inteligentny (iUA) automatycznie odbloko-
wuje specjalng procedurg pomiarowa dot. identyfikacji zawar-
tosci. Procedura pomiarowa dot. identyfikcji zawartosci opty-
malizuje identyfikacje zawartosci pojemnikéw polimerowych
lub szklanych (patrz, Rejestrowanie danych za pomocg IUA”,
strona 60).

3 Aktywacja lasera
Wybrac pozycje [Aktywacja lasera].

Na wyswietlaczu pojawia sie informacja: Laser aktywowany

Scan: 10
Universal

Default Procedure

Laser Power: 5

Acquire

¢ Y%

4 Pomiar probki
Uruchomi¢ pomiar przyciskem [Pomiar].
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Universal

Acquiring...

Na ekranie wyswietlana jest informacja o postepie pomiaru widma.
Pomiar widma mozna przerwac tylko podczas faktycznej rejestracji
danych. Po rozpoczeciu kompensacji przerwanie nie jest mozliwe.

i

Raman eXTRaction...
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Pobieranie danych

Scan: 36 "%‘

Raman eXTRaction.

Po okresleniu fluorescencji przez MIRA XTR, automatycznie pojawia
sie ekran Raman eXTRaction. Po zakonczeniu ekstrakcji wykonywana
jest kompensacja danych z aktywnymi bibliotekami.

Scan: 10 1:|

Universal

Matching...

Universal

Saving...

Scan: 10 _|

Universal

Acquisition Complete

Wynik jest wyswietlany w procedurze pomiarowej po zakonczeniu
pomiaru odpowiednio do zadanych wczesniej danych.

Kontrola wyniku

Wyniki sg wyswietlane w 2 zakfadkach: Mieszanina oraz Identyfika-
cja. Aby zobaczy¢ wyniki dotyczace indentyfikacji i mieszaniny, nalezy
wybrac odpowiednia zaktadke.
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Y Aktywna zakfadka jest czarna.

Obydwie zakfadki moga by¢ puste, jesli nie wybrano identyfika-
Cji.

Mixture Identification Mixture |dentification

{- g

Aby wyswietli¢ dane GHS lub HQI, nalezy wybrac 3 punkty w pra-
wym gornym narozniku.

6 Pomiar kolejnej prébki

Przyciskiem ekranowym [Powrét] mozna powroci¢ do ekranu Laser
gotowy.

Pomiar mozna uruchomi¢ przyciskiem [Pomiar].

Ekrany identyfikacji

Ekran identyfikacji Kolor Poziom zagrozenia
kodowy

Zielony Bezpiecznie

Jest to informacja, ze w procesie
wykorzystywany jest typowy
materiat, albo materiat, ktory nie
stanowi zagrozenia dla uzyt-
kownika lub stanowi jedynie
minimalne zagrozenie.
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Ekran identyfikacji Kolor
kodowy

Poziom zagrozenia

Pomaran-
czowy

Uwaga

Jest to informacja, ze materiat
jest wypetniaczem lub potpro-
duktem wykorzystywanym do
produkgji niebezpiecznych
materiatow.

Czerwony

Niebezpieczenstwo

Jest to informacja, ze materiat
stanowi bezposrednie zagroze-
nia dla uzytkownika. Podczas
pracy z takim materiatem nalezy
zachowac szczegolng ostroz-
nosc.

Niebieski

Brak informacji

Materiat jest wpisany do biblio-
teki, ale metadane sg ograni-
czone lub ich brak.

Szary

Brak zgodnosci

Na przykfad z powodu zbyt sta-
bego sygnatu.

Nalezy wyprébowac rézne pro-
cedury.

Ekrany do identyfikacji mieszanin

Lista wynikéw %

Jesli jest to mieszanina, przycisk ekranowy Lista wynikéw umozliwia
wyswietlenie listy wszystkich sktadnikow. Wybrac¢ dany sktadnik, aby

wyswietli¢ dotyczace go szczegoty.
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Mixture |dentifi

Nazwa wyniku E

Po zakonczniu pomiaru widma automatycznie wyswietlany jest ekran w
odpowiednim kolorze kodowym wraz z nazwami wynikow.

Scan:

Mixture

Widmo

Przyciskiem ekranowym Widmo mozna wyswietlic widmo aktualnej
prébki. Powoduje on wyswietlenie widma zapisanego w bibliotece, jesli
jest.
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7.3.1

Pobieranie danych

-

SAMPLE V] Baselined

1160 1540 1920
Wavenumbers

Aby wyswietlic odpowiednie widmo, nalezy wybrac je w oknie z widokiem
widma PROBKA lub BIBLIOTEKA.

Aktywowanie okna Skorygowane linie bazowe umozliwia wyswietlenie
nieprzetworzonego widma surowego.

Rejestrowanie danych za pomocg iUA

W ponizszych punktach opisano rejestrowanie widma za pomoca adap-
tera uniwersalnego inteligentnego (iUA).

Obrdcic zatozony adapter iUA w 3 rozne pozycje. Na wyswietlaczu widac
optymalne zastosowanie ustawionej pozycj:

= 1 =powierzchnia, punkt ogniskowania w odlegtosci ok. <1 mm
= 2 =woreczek, punkt ogniskowania w odlegtosci ok. 4 mm
= 3 =butelka, punkt ogniskowania w odlegtosci ok. 8 mm

H Adapter uniwersalny inteligentny (ilUA) automatycznie odblokowuje
specjalna procedura pomiarowa dot. identyfikacji zawartosci. Proce-
dura pomiarowa dot. identyfikacji zawartosci optymalizuje identyfi-
kacje zawartosci pojemnikéw polimerowych lub szklanych.
Procedura pomiarowa dot. identyfikacji zawartosci jest dostepna
tylko w urzadzeniu, a nie w MIRA Cal DS lub aplikacji mobilnej.

1 Zakladanie adaptera iUA

Zatozy¢ adapter uniwersalny inteligentny (iUA) na urzadzenie, o ile
nie jest jeszcze zatozony (patrz ,Zaktadanie adapterow Smart Tip |
ich stosowanie”, strona 36).
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2 Zmiana procedury pomiarowej

W celu zmiany procedury pomiarowej wybrac pozycje [Zmiana pro-
ceduryl.

Y W przypadku ponizszych instrukcji wychodzimy z zatozenia, ze
wczytana jest procedura pomiarowa dot. identyfikacji zawar-
tosci.

Na wyswietlaczu pojawia sie nastepujace wskazania:

= Zatozony adapter iUA i jego pozycja, np. dla pozycji 1: iUA-1
= Laser gotowy: laser jest gotowy do aktywowania.
= Instrukcja, np. Obréci¢ do iUA-3

Postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi na wyswietlaczu, np.
Obréci¢ do iUA-3: Obrdcic adapter iUA w pozycje 3.

Na wyswietlaczu pokazana jest ustawiona pozycja, np. iUA-3.

Aktywacja lasera
Wybrac pozycje [Aktywacja lasera].

Na wyswietlaczu pojawia sie informacja: Laser aktywowany

i

Acquire

Pomiar prébki

Postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi na wyswietlaczu, np.
Skierowac laser na probke.

Uruchomic¢ pomiar przyciskem [Pomiar].
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Pobieranie danych

Acquiring...

Po zakonczeniu pomiaru probki urzagdzenie jest gotowe do pomiaru
pojemnika.

6 Pomiar pojemnika

Container
Aot

.

Acquire

Postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi na wyswietlaczu, np.
Skierowac laser na pojemnik.

Uruchomic pomiar przyciskem [Pomiar].

Acquiring...

Wynik jest wyswietlany w procedurze pomiarowej po zakonczeniu
pomiaru odpowiednio do zadanych wczesniej danych.
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7 Kontrola wyniku

Wyniki sg wyswietlane w 2 zaktadkach: Zawartosc oraz Pojemnik.
Aby zobaczy¢ wynik, nalezy wybra¢ odpowiednia zakfadke.

Wynik skanowania zawartosci ~ Wynik skanowania pojemnika

Aby wyswietli¢ dane GHS lub HQI, nalezy wybrac 3 punkty w pra-
wym gornym narozniku.

8 Pomiar kolejnej prébki
Przyciskiem ekranowym [Powrét] mozna powroci¢ do ekranu Laser
gotowy.

Aby uruchomic pomiar, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
podanymi na wyswietlaczu.

7.3.2 Rejestrowanie danych za pomocg AFSO

W ponizszych punktach opisano rejestrowanie widma za pomocg adap-
tera dystansowego z autofokusem (AFSO).

1 Zakfadanie adaptera AFSO

Zatozy¢ adapter dystansowy z autofokusem na urzadzenie (patrz
.Zaktadanie adapterow Smart Tip i ich stosowanie”, strona 36).
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Scan: 63 0%‘

Autofocus Standoff

Laser Ready

Aim Laser D

Default Procedure

Change Procedure

Arm Laser

¢ L2

= Wiacznik/wytacznik [Laser celujacy] wyswietlany jest automatycz-
nie u gory ekranu Aktywacja lasera.

= Wyswietlana jest wybrana procedura pomiarowa. Mozna j3
dostosowac przyciskiem ekranowym [Zmiana procedury].

= Laser jest gotowy do aktywowania.

2 Aktywacja lasera
= Wigczyc lub wytaczyc laser celujacy.
= Wybrac pozycje [Aktywacja lasera].
Scan: 63 0%‘
Autofocus Standoff

Laser Ready

Aim Laser @

Default Procedure

Change Procedure

Arm Laser
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» [Laser celujacy] wiaczony: zielony laser celujacy klasy 2 utatwia
wycelowanie.
= [Laser celujacy] wytaczony: laser celujacy jest dezaktywowany.

Y Laser celujacy to laser klasy 2 o dtugosci fali 515 nm.

Urzadzenie automatycznie rejestruje odlegtosc do celu i zgtasza jg na
ekranie Pomiar.

Reczne wprowadzanie odlegtosci

W celu recznego wprowadzenia odlegtosci nalezy wybrac¢ okno
odlegtosci poprzez nacisnigcie pola wyswietlania Odlegtosc. Podac
odlegtosc i nacisnac [Dalej].

Scan: 409 .%

Autofocus Standoff

Laser Power: 5

Raster @

Distance 00.31m

Acquire

¢ L2

ﬂ Zasieg autofokusa wynosi od 0,3 do 2,0 metréw. W trybie
recznym nie ma mozliwosci podania wartosci poza tym zakre-
sem. W celu uzyskania najlepszych wynikéw nalezy wybierac
odlegtos¢ wynoszaca od 0,3 do 0,4 metra od probki.
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Distance

2

4 Pomiar probki
Uruchomic pomiar przyciskem [Pomiar].

Scan: 409 .%

Autofocus Standoff

Laser Power: 5

Raster @

Distance 00.31m

Acquire

¢ L2

5 Kontrola wyniku
Patrz ,Pobieranie danych”, strona 52.
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7.4 Ustawienia
Ustawienie jasnosci
1 Przeciggnij w dot gorng krawedz ekranu.
2 Wyreguluj jasnos¢ w wyskakujgcym okienku.

3 Przeciggnij palcem w gore, aby zamknac narzedzie do reguladji jas-
nosci.

Pasek menu

Pasek menu oferuje dostep do kilku sekgji.

Powrot do poprzedniego ekranu n
= Ekran gtowny / Uzbrojenie lasera -:

Dziennik skanowania -I_
Ustawienia m

Otworz ustawienia

¥ e L2
Wybierz .
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Ustawienia

Procedures

Calibrate Device

View Libraries

System Settings

Rysunek 11  Menu ustawier
To menu oferuje nastepujace ustawienia.

» [Procedury]: patrz "Menu Procedury pomiarowe", strona 69

» [Kalibracja urzadzenial: patrz "Kalibracja urzqdzenia", strona 74

= [Podglad bibliotek widm]: patrz "Przeglgdanie, wtqczanie i wytq-
czanie bibliotek", strona 76

= [Ustawienia systemowel: patrz "Menu Ustawienia systemowe”,
strona 76

2 Ekran informacyjny

Aby wyswietli¢ ekran informacyjny, wybierz o
Pokazane informacje zawieraja:

= Czas: GG:MM:SS UTC
= Data: RRRR-MM-DD

= Nazwa urzadzenia

= Numer seryjny

= Model urzadzenie

= \Wersja pakietu

= Pakiet jezykowy

= Zakres: 400-2300 cm’'
= Dtugosc fali: 785 nm

= Data kalibracji: RRRR-MM-DD GG:MM:SS UTC
= Miejsce na dysku

= Temperatura

= Napiecie
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»  Wersja plyty

= FCCID
= MACID

7.4.1 Menu Procedury pomiarowe

Otwiera sie menu Procedury pomiarowe z m nastepnie Procedury
Scan: 10 g

Operating Procedures

View Procedures

Build Procedure

¢ W W

Rysunek 12 Menu Procedury pomiarowe

To menu oferuje nastepujace opcje.

= [Podglad procedur] i ich parametrow, usuwanie procedur: patrz "Pod-
glqd lub usuwanie procedur pomiarowych", strona 69

» [Tworzenie procedurl: patrz "Tworzenie procedury pomiarowej”,
strona 70

Podglad lub usuwanie procedur pomiarowych

R ¢y
Wybierz , nastepnie Procedury » Podglad procedur.

Urzadzenie wyswietla zapisane procedury pomiarowe.
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Operating Procedures

Default Procedure

T User Procedure

2 Aby wyswietli¢ ustawienia procedury, wybierz nazwe odpowiedniej
procedury.

Aby usung¢ procedure, wybierz . Potwierdz przy pomocy [Usun].

Tworzenie procedury pomiarowej

Y Procedury utworzone w urzadzeniu nie moga by¢ edytowane
w urzadzeniu ani w programie MIRA Cal DS.

¥ oo B2l
Wybierz , nastepnie Procedury » Tworzenie procedury.

2 Nazywanie procedur

Scan: 10 @

Procedure Information

Smart Acquire Cj

Scan Delay @
Scan Delay Time 00:00

Next

{... ﬁ_ |d

Procedura musi zosta¢ nazwana. Wybierz pole wprowadzen Nazwa
procedury. Wprowadz nazwe przy pomocy klawiatury. Potwierdz przy
pomocy [Enter].
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3 Opédznienie skanu

Scan: 10 @

Procedure Information

Smart Acquire G

Scan Delay
Scan Delay Time 00:00

Next

i

Aby ustawic opoznienie przed rozpoczeciem skanowania, wiacz
opcje Opdznienie skanu i ustaw czas opdznienia skanowania.

4 Smart Acquire
Wiaczenie lub wytgczenie funkcji Smart Acquire.

= Wigczanie Smart Acquire

Smart Acquire

Wiaczenie funkcji Smart Acquire w niestandardowej procedurze
pomiarowej spowoduje poddanie probek procedurze usuwania
szumow i fluorescencji przed dopasowaniem do wigczonych bib-
liotek.

71



72

Ustawienia

=  Wylaczanie Smart Acquire

Smart Acquire D

Wybierz [Dalej].
Scan: 10 [ |

Procedure Information

Laser Power

Averages

Auto Integration

Integration Time

Next

Zdefiniuj Moc lasera (1 - 5) i ilos¢ w Usrednienia.
Aktywuj funkcje Auto integracja lub wytacz Auto integracja i
ustaw Czas integracji.

Wybierz [Dalej].

5 Przetwarzanie XTR
Wybierz przycisk [Wybierz Tryb].
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Scan: 36

Process XTR

Every Scan

Select Mode

Nalezy wybrac Tryb XTR i wybrac [Dalej].

XTR Mode

Every Scan
Automatic

Prompted

Never

= [Kazdy skan] uruchomi przetwarzanie danych z wykorzystaniem
algorytmu XTR niezleznie od wykrywania fluorescencji.

= [Automatycznie] przetwarza dane przy uzyciu algorytmu XTR, gdy
wykryta zostanie fluorescencja.

» [Wymuszony] przekazuje monit do uzytkownika w przypadku
wykrycia fluorescencji.

= [Nigdy] nie przetworzy danych przy uzyciu algorytmu XTR.
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Ustawienia

6 Biblioteki zgodnosci

Dopasowanie zostanie przeprowadzone w stosunku do wtaczonych
bibliotek.

E Brak wtaczonej jakiejkolwiek biblioteki skutkuje niejednoznacz-
nym wynikiem.

7 Zapisywanie procedury
Scan: 36

DemoOP
Laser Power: Auto

Averages: Auto

Integration Time: Auto

Scan Delay: Off

XTR: Automatic

Save Procedure

Przejrzyj ustawienia procedury i wybierz opcje [Zapisz procedure].

7.4.2 Kalibracja urzadzenia

Kalibracje urzadzenia mozna rowniez wykona¢ w oprogramowaniu
MIRA Cal DS z podtgczonym urzadzeniem.

1 Zatacz dostarczony wzorzec kalibracji (patrz "Zaktadanie adapterow

Smart Tip i ich stosowanie”, strona 36).

Umiesc urzadzenie w pozycji pionowej.

O ;5
Wybierz , nastepnie [Kalibracja urzadzenia].
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Scan: 10 1:|

Ready for Calibration

Calibrate

3 Po podigczeniu wzorca kalibracji i ustawieniu urzadzenia w pozydji
pionowej, wybierz [Kalibruj].

4 Upewnij sig, ze kalibracja zakonczyfa sie sukcesem.

Po zakonczeniu kalibracji na ekranie z testem sprawnosci systemu
pojawi sie informacja, czy system przeszedt ja pozytywnie, czy nega-
tywnie.

Wavenumber
Intensity

Performance

Voltage

Next
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5  Wybierz [Dalej].

Zostanie wyswietlony ekran gtéwny.

7.43 Przegladanie, wiaczanie i wytaczanie bibliotek

1
Wybierz m nastepnie [Podglad bibliotek widm].

Scan: 10

Libraries: 2

Rysunek 13  Ekran podglgdu bibliotek widm

Urzadzenie pokazuje zainstalowane biblioteki.
2 Wiaczanie lub wytaczanie bibliotek do dopasowania.

3 Aby dodac biblioteki do urzadzenia, nalezy uzy¢ oprogramowania
MIRA Cal DS.

7.4.4 Menu Ustawienia systemowe

Najpierw nalezy wybrac m a nastepnie [Ustawienia systemowe].
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Scan: 267
?) System Settings

Change Time/Date

Transfer Data

Shutdown Delay

Language

Battery Chemistry

Rysunek 14  Menu Ustawienia systemowe

W tym menu dostepne s3 nastepujace ustawienia systemowe:

[Zmiana godziny/daty]: patrz ,Zmiana godziny i daty”, strona 77
[Przesyt danych]: patrz ,Przesyt danych: podtqczenie urzqdzenia jako
nosnika danych”, strona 78, patrz , Przesyt danych: bezprzewodowa
technologia Bluetooth ®”, strona 79

[Automatyczne wylaczenie]: patrz , Automatyczne wytqczenie”, strona
86

Dezykl: patrz ,Jezyk”, strona 87

[Typ bateriil: patrz , Typ baterii”, strona 88

Zmiana godziny i daty

Najpierw nalezy wybrac m a nastepnie Ustawienia syste-
mowe P Zmiana godziny/daty.

2 Ustawic godzine. Nacisngc [Dalej].

3 Ustawic date. Nacisnac [Zapisz].

77



78

Ustawienia

Przesyt danych: podiaczenie urzadzenia jako nosnika
danych

Dane widma mozna przesta¢ do komputera PC w trybie Podtgczenie nos-
nika danych.

Najpierw nalezy wybrac E a nastepnie Ustawienia syste-
mowe » Przesyt danych.

2 Podtgczyc urzadzenie do komputera pracujgcego w systemie Win-
dows za pomoca dostarczonego wraz urzadzeniem kabla USB.

Transfer Data

Mount as Storage Device

Enable Bluetooth

{... .#_ |d

Wybrac [Podfaczenie nosnika danych].

Wykonany zostanie proces konfiguracji, podczas ktérego w kompu-
terze pracujgcym w systemie Windows zostanie zainstalowany ste-
rownik urzadzenia.

H Podczas podfaczania do komputera pojawia sie okno: [Spraw-
dzenie i naprawa] lub [Kontynuuj bez sprawdzenia]. [Kontynuu;j
bez sprawdzenia] nalezy wybrac, aby unikng¢ probleméw z
urzadzeniem, oprogramowaniem i/lub komputerem.
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< USER (F)
hazmaster
scannumber

screenShots

Urzadzenie zostanie wyswietlone na komputerze jako nosnik danych,

tzn. jak wyzej jako uzytkownik (E).

4 Import danych probki do MIRA Cal DS

Istnieje mozliwos¢ np. zaimportowania danych probki do MIRA Cal
DS:

»  Otworzy¢ MIRA Cal DS.

= Wybrac¢ [Zaawansowane].

=  Wybrac Plik » Otworz » Probki.

» Przejs¢ do podfagczonego urzadzenia z Androidem. Otworzyc
Numer skanu.

=  Wybrac jeden lub kilka plikow *.rmnb. Wybrac [Otworz].

Dane prébki znajduja sie teraz w bazie danych MIRA Cal DS.

5 Kopiowanie plikéw do komputera pracujgcego w systemie Win-
dows
Pliki znajdujace sie w folderze Numer skanu mozna skopiowac bez-
posrednio do komputera w celu ich pozniejszego przejrzenia lub udo-
stepnienia.

6 W celu odigczenia wybrac [Odigczenie nosnika danych].

Przesyl danych: bezprzewodowa technologia Bluetooth®

Dane widma mozna przestac do urzadzenia z Androidem przy wykorzysta-
niu bezprzewodowej techologii Bluetooth®. Urzadzenie musi znajdowac
sie w odlegtosci nie wiekszej niz 10 m od urzadzenia z Androidem — tab-
letu lub smartfona.

1 Aktywowanie funkgji Bluetooth w urzadzeniu

Najpierw nalezy wybrac E a nastepnie Ustawienia syste-
mowe b Przesyt danych.
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Transfer Data

Mount as Storage Device

Enable Bluetooth

¢ B Y

Wybrac [Aktywacja Bluetooth].

W urzadzeniu pojawia sie: Tryb Bluetooth.

2 Parowanie i faczenie
Otworzy¢ MIRA Cal M w urzadzeniu z Androidem.
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BR300 = .l 97% @ 10:06

DEVICE SAMPLES LIBRARIES

Mira Cal M

Version 2.XX

DISCOVER

%

Wybra¢ Wykryj.

ﬂ Urzadzenie pojawia sie na liscie dostepnych urzadzen wraz z
nazwa modelu i numerem seryjnym.
Przyktad: MIRA XTR 192600200020300000

Jesli brak rozpoznanych urzadzen, nalezy upewnic sig, ze w
urzadzeniu z Androidem aktywowana jest funkcja Bluetooth.

3 Na urzadzeniu z Androidem wybra¢ MIRA XTR 192 BXXXXXXXXXXXXXX.
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BR300 = .l 97% @ 10:10

< PIN Code

DEL

Podac PIN 9999. Potwierdzi¢ za pomocg OK.

Urzadzenie z Androidem jest teraz potagczone z urzadzeniem. Urzg-
dzenie jest teraz gotowe do przesytu danych lub pomiaru widma.
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4 MIRA CalM

BR300 7 .l 96% @ 10:10

DEVICE SAMPLES LIBRARIES

Mira Cal M

Version X. XX

Default Procedure

CHANGE PROCEDURE

ACQUISITION STATE

ACQUIRE

W zakfadce URZADZENIE produktu MIRA Cal M mozna zmienic pro-
cedure oraz przejg¢ stan pomiaru widma i widmo.

5 Procedura pomiarowa

Na wyswietlaczu pojawia sie aktualna procedura pomiarowa, np.
Standardowa procedura pomiarowa.

Urzadzenie jest przeznaczone do pracy ze standardowg procedurg
pomiarowa. W przypadku utworzenia i stosowania witasnej proce-
dury pomiarowej uzytkownika nalezy pamietac, ze moze to miec
negatywny wptyw na algorytm kompensacyjny urzadzenia. Wybrac
pozycje [Zmiana procedury], a nastepnie z rozwijanego menu wybrac
procedure pomiarowa.
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E Standardowa procedura pomiarowa kompensuje zeskanowang
probke ze wszystkimi istniejacymi w urzadzeniu i aktywowa-
nymi bibliotekami. Standardowa procedura pomiarowa umozli-
wia inteligentny pomiar widma w celu automatycznego usta-
wienia mocy lasera i czasu integracji.

H Adapter SERS automatycznie odblokowuje specjalng procedure
pomiarowg SERS. Procedura pomiarowa SERS optymalizuje
parametry pomiaru i odwotuje sie do konkretnych bibliotek
SERS.

Adapter uniwersalny inteligentny (iUA) automatycznie odbloko-
wuje specjalna procedurg pomiarowa dot. identyfikacji zawar-
tosci. Procedura pomiarowa dot. identyfikacji zawartosci opty-
malizuje identyfikacje zawartosci pojemnikéw polimerowych
lub szklanych.

Pomiar widma w aplikaciji
W MIRA Cal M wybrac [Pomiar].

W MIRA Cal M wyswietlana jest informacja o trwajgcym pomiarze
widma i aktywnym laserze:

A3

Urzadzenie ostrzega o aktywnym laserze.

Rysunek 15  Znak ostrzegawczy: laser aktywny
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7 Pobieranie danych z urzadzenia

= Na ekranie gtéwnym MIRA Cal M otworzy¢ menu £ .

Device

Info

Download Samples

Calibrate

System Suitability Test

Device Logs

CANCEL

= Wybrac [Pobieranie prébek].

Download Samples

Last 1
Last 5
Last 10

Last 20

CANCEL

»  Wybrac liczbe skanow do pobrania.

MIRA Cal M pobiera probki z urzadzenia.

8 Eksport danych
= W MIRA Cal M wybra¢ Probki, 2, [Eksport].

= Wybrac informacje, ktdre majag byc¢ udostepnione. '9 [Dane zew-
netrzne].

= Wybrac skany, ktére maja byc wyeksportowane. '9

Wyeksportowane dane mozna znalez¢ w pamieci wewnetrznej lub
na karcie pamieci urzadzenia: MetrohmRaman » MIRACalM » Eks-
porty » Probki

Urzadzenie z Androidem mozna podtaczy¢ np. do komputera pracu-
jacego w systemie Windows i z tego komputera uzyskac dostep do
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wyeksportowanych danych. Prébki mozna zaimportowac do MIRA
Cal DS, wybierajac Plik » Otworz » Probki.

9 Przesytanie danych mailem

W MIRA Cal M wybrac Prébki, ¢, [Eksport].
Wybrac informacje, ktére maja byc udostepnione. "’ [E-mail].

Wybrac skany, ktore maja byc wystane. E Otworzy¢ odpowiedni
program do obstugi poczty elektronicznej lub messengera i wystac
dane.

10 Odtaczanie

W MIRA Cal M wybrac ﬁ«

Wybrac [Wyfaczenie Bluetooth].

Wyswietlanie informacji z HazMasterG3

1 Zaznaczyc probke w MIRA Cal M i wybrac Prébki » HazMaster-Eks-
port.

2 Otworzyc aplikacje HazMasterG3.

3 Wybrac gorny pasek menu.

4 Wybrac¢ DataFusion » Import czujnika.

Probka jest wyswietlana w trybie importu.

Automatyczne wylgczenie

Standardowo automatyczne wytgczenie nie jest skonfigurowane.

Aby 0szczedzic baterie, mozna ustawi¢ automatyczne wytgczenie. Urza-
dzenie zasilane przez baterie wytaczy sie po ustawionym czasie.

Najpierw nalezy wybrac E a nastepnie Ustawienia syste-

mowe » Automatyczne wytaczenie.

2 Ustawic czas dla funkcji automatycznego wytaczenia.

Przyktad: w przypadku ustawienia czasu automatycznego wytaczenia
wynoszacego 3, urzadzenie zasilane przez baterie wytaczy sie auto-
matycznie po uptywie 3 minut braku aktywnosci.
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Nacisnac [Zapisz].

ﬂ Funkcja automatycznego wylaczenia dziata tylko w urzadze-
niach zasilanych przez baterie. W przypadku urzadzen podta-
czonych do zasilania energetycznego, do MIRA PowerPack lub
komputera, funkcja automatycznego wytaczenia jest nieak-
tywna.

Jezyk

1 Podtgczenie urzgdzenia jako nosnika danych (patrz , Przesyt danych:
podtfqczenie urzqdzenia jako nosnika danych”, strona 78).

2  Wybra¢ odpowiedni pakiet jezykowy pod adresem
https.//www.metrohm.com/en/support-and-service/software-center/
i pobrac plik.

3 Zapisac plik w swoim folderze urzadzenia MIRA.

Name Date modified Type Size

[B2 LanguagePack.tar 8/13/2021 1:07 PM GZ File 5KB
4 Ponownie uruchomic¢ urzadzenie.
Najpierw nalezy wybrac m a nastepnie Ustawienia syste-

mowe » Jezyk.

Scan: 206

Language: English

English

German

Na ekranie wyswietlany jest nowy jezyk.
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5  Wybra¢ odpowiedni jezyk.
Urzadzenie obstuguje nastepujace jezyki:

= Angielski
= Polski

= Francuski

= Hiszpanski
= Portugalski
= Chinski

= Wioski

= Turecki

= Czeski

= Wegierski

E Przycisk ekranowy na samej gorze jest zawsze w jezyku angiel-
skim.

Urzadzenie obstuguje tylko jezyk angielski i jeden inny jezyk.

Typ baterii

Istnieje wiele roznych typow baterii AA. W celu uzyskania prawidtowego
wyswietlania okresu uzytkowania baterii wazne jest, aby wybrac typ bate-
rii uzywanych w urzadzeniu. Stosowane sg baterie litowe oraz NiMH.

Ustawianie typu baterii:

’ i
Najpierw nalezy wybrac , a nastepnie Ustawienia syste-
mowe » Typ baterii.



VAN Scan: 267
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Battery Chemistry
Lithium

Lithium

Wybrac typ baterii:

= Litowe
« NiMH

Wskaznik baterii informuje o zmianie w formie tekstowej. Jest to
ustawienie na state.

E Firma Metrohm zaleca wymiane baterii, gdy wskaznik baterii zmieni

kolor z zottego na czerwony.

7.5 Przegladanie i edycja probek w dzienniku skanowa-

1

Dostep do dziennika skanowania

Wybierz - aby wyswietli¢ zapisane widma w Dzienniku ska-
néw.

Probki sa wymienione jako przyciski oznaczone kolorami:
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Przegladanie i edycja probek w dzienniku skanowania

Scan: 208

<... %_

Scan Log

Q{*

Kolor kodowy Poziom zagrozenia

Zielony Bezpieczny

Pomaran- Ostroznie

czowy

Czerwony Niebezpieczenstwo

Niebieski Brak informacji

Szary Niejednoznacznosc lub kalibracja

2 Dostep do menu probek

Wybierz przycisk numeru skanu, aby uzyskac¢ dostep do menu probki.
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Scan 00006

Run Mixture
Reprocess
Process XTR

Rename

View Sample

Back

Menu probek pojawia sie jako lista przyciskow.

Uruchamianie analizy mieszanin

Wybierz [Uruchom analize mieszanin], aby uruchomic procedure
dopasowania mieszaniny wobec wszystkich wigczonych bibliotek w
urzadzeniu. Dostepny jest podglad nazwy dopasowania i widma.

Ponowne przetwarzanie

Probka moze by¢ ponownie przetworzona w celu dopasowania do
innej wigczonej biblioteki. Funkcja [Ponowne przetwarzanie] wyko-
rzystuje oryginalne ustawienia procedury pomiaru, ktore zostaty uzyte
do zebrania danych. Ponowne przetworzenie moze dac inne wyniki
w zakresie wynikow dopasowania. Nowy numer skanu zostanie przy-
pisany do nowych wynikow dopasowania. Dostepny jest podglad
nazwy dopasowania i widma.

Process XTR

Prébka, ktora nie zostata przetworzona z wykorzystaniem ekstrakji
danych XTR moze zostac poddana postprocesowi, aby pokazac
wyniki ekstrakcji. Jezeli dane zostaty juz przetworzone, nie mozna ich
ponownie przetworzy¢ za pomoca ekstrakcji XTR, przycisk bedzie
wyszarzony.

Zmien nazwe

Wybierz [Zmieh nazwe], aby zmieni¢ nazwe probki. Wprowadz nowg
nazwe. Potwierdz przy pomocy [Enter].
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Bezpieczne wytaczenie

7 Podglad prébek
Wybierz [Podglad pobek], aby wyswietlic widmo, nazwe dopasowa-
nia i numer CAS zmierzonej probki.

8 Wstecz
Wybierz [Wstecz] aby wroci¢ do Dziennika skanéwa.

7.6 Bezpieczne wylaczenie

) Aby zapobiec nieoczekiwanemu zachowaniu urzadzenia, nalezy

zawsze przeprowadzi¢ bezpieczne wytaczenie.

Bezpieczne wylaczenie jest wykonywane w nastepujacych przypad-

kach:

= Zostat wcisniety wigcznik/wytacznik.

= Bateria jest roztadowana.

» Urzadzenie zasilane z baterii nie jest uzywane przez czas okres-
lony w opdznieniu wytgczenia.

Niebezpieczne wylaczenie jest wykonywane w nastepujacych przypad-
kach:

Wigcznik/wytgcznik zostat wcisniety i przytrzymany przez 3 sekundy lub
dtuzej.

Komora baterii jest otwarta podczas pracy wytgcznie na bateriach.

USB jest odtaczone podczas pracy tylko na USB.



Konserwacja

8 Konserwacja

8.1

Umowa serwisowa

Zaleca sie wykonywanie konserwacji produktow w ramach corocznego
serwisu, wykonywanego przez specjalistow firmy Metrohm. Jesli stoso-
wane s3 zrace i powodujgce korozje substancje chemiczne, konieczne jest
zwigkszenie czestotliwosci konserwacji. Specjalisci z firmy Metrohm sg
odpowiednio przeszkoleni w zakresie procedur dotyczacych bezpiecznej
naprawy urzadzenia.

Urzadzenie nalezy regularnie czysci¢/myc przy uzyciu srodkow czyszcza-
cych niepowodujacych korozji, takich jak woda, etanol lub aceton.

Serwis firmy Metrohm oferuje w kazdym momencie fachowe porady dot.
konserwacji i utrzymania sprawnosci wszystkich produktow Metrohm.
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9 Utylizacja

Nalezy we wiasciwy sposob usuwac chemikalia i produkt, w celu zmniej-
szenia negatywnego wptywu na $rodowisko i zdrowie publiczne. Wiadze
lokalne, firmy zajmujace sie usuwaniem odpadow lub sprzedawcy udzie-
laja bardziej szczegotowych informacji na temat usuwania odpadow.
Nalezy przestrzegac dyrektywy UE WEEE (WEEE = Waste Electrical and

] Electronic Equipment) dotyczacej prawidtowej utylizacji zuzytych urzadzen
elektronicznych na terenie Unii Europejskiej.



10 Dane techniczne

10.1 Warunki otoczenia

MIRA XTR

Nominalny zakres dziatania od -20 do +50°C

Przechowywanie i transport od -20 do +70°C

MIRA PowerPack
od -20 do +50°C

Nominalny zakres dziatania

tadowanie od 0 do +30°C

Przechowywanie od 0 do +35°C

Dane techniczne

przy wilgotnosci powie-
trza maks. 93%, bez

kondensacji

przy wilgotnosci powie-
trza maks. 93%, bez

kondensacji

przy wilgotnosci powie-
trza maks. 93%, bez

kondensadji

przy wilgotnosci powie-
trza maks. 93%, bez

kondensacji

przy wilgotnosci powie-

przy poziomie natadowania odt2a dwk%3%, bez

Transport maks. 1 tydzien,

od -20 do +70°C

kondensadji

przy wilgotnosci powie-
trza maks. 93%, bez

kondensacji
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10.2 Interfejsy

Ztacze USB Ztacze mini USB typu A/B
(USB 3.0) z nastepujacymi
funkcjami:
Zasilanie
Przesyt danych
kablem USB

(6.2151.110)

10.3 Zasilanie energetyczne

MIRA XTR
Specyfikacje dot. baterii 2 x 1,5V, wielkos¢ AA maks. 3,5 godziny
Nominalne napiecie wejsciowe 5V DC
Pobér mocy maks. 1300 mA
Wymagania dot. zasilania energetycz- Urzadzenie jest podifa-
nego przez mini USB A/B czone do huba USB z
zasilaniem energetycz-
nym
Napiecie wejsciowe 5V DC
Nominalny prqd wejsciowy maks. 1 500 mA

MIRA PowerPack

Wejscie 12VDC ... 15VDC, 2 A
(USB-C)
Wyjécie 5VDC, 1 A (mini USB B)

Wydajnos¢ 25,2 Wh
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10.4 Wymiary i materialy

MIRA XTR
Wymiary
Szerokosc 88,2 mm
Gfebokosc 45,3 mm
Wysokosc 125,5 mm
Wyswietlacz 3,7" TFT LCD, rezystancyjny

wyswietlacz dotykowy, moz-
liwosc¢ obstugi w rekawicz-

kach
Prébki do uchwytu do wialek
Uchwyt do wialek Wialki 15 mm x 26 mm
Ciezar 705 ¢
Materiat
Obudowa Aluminium anodowane
Ostona elementow wyposazenia Elastomery termoplastyczne
(TPE-E)
Stopien ochrony (wg EN 60529) IP67
Wytrzymatosc MIL-STD-810G: metoda
514.6 C-1, C-2, C-3,
kategoria 4
MIL-STD-810G: metoda
516.6, procedura IV
MIL-STD-810G: metoda
516.6, procedura VI
MIL-STD-810G: metoda
512.5, procedura |
IEC 60529 pyt
Adapter dystansowy z autofokusem (AFSO)
Materiat
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Specyfikacje robocze

Obudowa

Ostona elementow wyposazenia

Stopien ochrony (wg EN 60529)

Wytrzymatos¢

Aluminium anodowane

Elastomery termoplastyczne
(TPE-E)

P67

MIL-STD-810G: metoda
514.6 C-1, C-2, C-3,
kategoria 4

MIL-STD-810G: metoda
516.6, procedura IV

MIL-STD-810G: metoda
516.6, procedura VI

MIL-STD-810G: metoda
512.5, procedura |

IEC 60529 pyt

MIRA PowerPack

Wymiary
Szerokosc x gtebokosc x wysokosc

MIRA XTR & MIRA PowerPack

Ciezar
MIRA XTR & MIRA PowerPack

90 x 45 x 50 mm
90 x 45,3 x 170 mm

3194
<1100 g

10.5 Specyfikacje robocze

MIRA XTR

Dtugos¢ fali lasera

Moc wyjsciowa lasera

Zakres dtugosci fali

785 nm = 0,5 nm

100 mW, 50 mW w przy-
padku probki, 5 mozliwych
do ustawienia pozioméw
mocy do 10 mW

od 400 do 2300 cm '



Rozdzielczos¢ spektralna

Optyka zbiorcza

Rozbieznos¢ wigzki

Tymczasowa struktura emisji

Technika wykrywania

Klasa lasera wg EN 60825-1

Klasa ochrony okularéw ochronnych (wg
EN 207)

Nominalna odlegtos¢ zagrozenia wzroku
(NOdZW) (Nominal Ocular Hazard Dis-
tance — NOHD)

Sonda z gtowicq sferyczng

Adapter dystansowy przy ustawieniu
wynoszqcym 0,25 m

Adapter dystansowy z autofokusem
przy ustawieniu wynoszqcym 0,3 m

Adapter dystansowy lub adapter dys-
tansowy z autofokusem przy ustawie-
niu wynoszqcym 1,5 m

Adapter kqtowy

Adapter uniwersalny

IUA — Adapter uniwersalny inteligentny
Adapter krotkodystansowy (SWD)
Adapter dtugodystansowy (LWD)

od 8 do 10 cm™ (FWHM)

NA=0,50, T mmi 7,6 mm
odlegtosc robocza;

od 0,042 do 2,5 mm Wiel-
kosc plamki pomiarowej

2 stopnie

cw

Orbitalne skanowanie ras-
trowe (ORS™) w celu pobra-
nia informacji o probce

Klasa 3B

D LB5775...795 nm

34,5 cm
12m

12 m

125 m

34 cm+5cm
3dcm+5am
34 cm+5cm
34 cm+5cm

34 cm+ 5 cm

Dane techniczne
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Specyfikacje robocze

Adapter extra-dtugodystansowy 66 cm+ 5 cm
(XLWD)
Adapter SERS 34cm+5cm

Adapter dystansowy z autofokusem (AFSO)

Laser celujacy

Dtugosc fali lasera 515nm £5nm
Moc wyjsciowa lasera <1mw
Tymczasowa struktura emisji Ccw

Klasa lasera wg EN 60825-1 Klasa 2

Laserowy miernik odlegtosci
Dtugosc fali lasera 850 nm

Klasa lasera wg EN 60825-1 Klasa 1
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